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Problem Ursache Lösung

Das Modell bewegt sich nicht Sender oder Empfänger sind nicht einge-
schaltet

Schalten sie den Sender oder Empfänger ein

Polarität der Akkus oder Akkutyp sind falsch Prüfen Sie die Polarität und den Akkutyp

Batterien/Akkus sind schwach oder ganz 
entleert

Tauschen Sie die Batterien aus bzw. tauschen 
Sie die Akkus oder laden sie die Akkus neu

Motor dreht nicht Motor ist defekt Tauschen Sie den Motor aus

Motor wird zu heiß Lassen Sie den Motor auskühlen

Das Modell reagiert falsch auf die Steuer-
befehle oder fliegt unruhig

Überprüfen Sie den Ladezustand von Sender- 
und Empfängerakkus

Setzen Sie vollständig geladene Akkus ein

Das Modell steigt nicht auf Rotorblätter sind verbogen Tauschen Sie die Rotorblätter aus

Motor wird zu heiß Lassen Sie den Motor abkühlen

Akkus sind leer Laden Sie die Akkus oder tauschen Sie sie aus

Die Rotoren lassen sich nicht abstellen Trimmung ist nicht korrekt eingestellt Korrigieren Sie die Trimmung am Gas-Regler

Das Modell bewegt sich vorwärts/rück-
wärts und seitwärts, schwebt aber nicht

Überprüfen Sie, ob der Quadcopter einem 
Luftzug, z. B. durch ein geöffnetes Fenster 
oder eine Klima anlage ausgesetzt ist. Bei 
Zugluft ist Schwebeflug nicht möglich

Schließen Sie das Fenster/die Tür, schalten 
Sie die Klimaanlage ab oder wählen Sie einen 
besser geeigneten Raum

Das Modell vibriert heftig Prüfen Sie, ob die Rotoren rund laufen Tauschen Sie die Rotorblätter ggf. aus

Sender und Quadcopter können nicht 
miteinander verbunden werden

Gashebel nicht auf minimal-Stellung Gashebel muss auf Null gesetzt werden

Kreisel funktioniert nicht richtig Batteriespannung zu niedrig Akku vollständig aufladen

Neuaufbau der Verbindung Sender und Modell aus- und einschalten

Flip nicht möglich Leistung nicht ausreichend Akku vollständig aufladen

Kann nicht abheben Falsche Installation der Rotoren, Rotoren mit 
A, B markiert

Propeller wie unten gezeigt montieren
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Problem Cause Reparation

The model does not move Check whether the transmitter and the recei-
ver are switched on

Switch transmitter and/or receiver on

Check the battery voltage of transmitter and 
receiver Employ completely charged batteries

Motor does not turn Motor is defective Exchange the motor

Motor is too hot Allow the motor to cool down

The model reacts incorrectly to the con-
trol commands or flies choppily

Check the state of the transmitter and recei-
ver battery charges

Employ completely charged batteries

The model does not take off Rotor blades are twisted Exchange the rotor blades

Motor is too hot Allow the motor to cool down

Batteries are empty Charge the batteries or exchange them

The rotors do not allow shut down Trim is not correctly adjusted Correct the trim on the pitch controller

The model moves forward/backward and 
sidewise, but does not hover

Check whether the quadcopter is exposed to 
a draught, e.g. by an opened window or an 
air conditioner. Hover flight is not possible 
when there is a draught

Close the window/door, switch off the air 
conditioner or select a more suitable room

The model vibrates severely Check whether the rotors run true Possibly change the rotor blades

Transmitter and quadcopter can not be 
binded

Throttle control not set to minimum Throttle need to be minimized to zero

Gyro not working well Battery voltage is to low Fully charge battery

Re-binding Switch transmitter and model on and off

Unable to Flip Power not enough Fully charge battery

Can not take off Wrong installation on rotors, rotors mark with 
A, B

Mount the propeller as shown below
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