Wir danken Ihnen, dass sie sich fiir den Tﬂmlya Brushless ESC 048R (mit Sensor) entschieden
haben. Dieser elektronische Fahrregler ist fir die Nutzung mit den Tamiya Brushless Motoren (mit
Sensor) geeignet sowie filr die Birstenmotoren tber 23 Wicklungen. Vor dem Einsatz sollten Sie
diese Anleitung gelesen und verstanden haben. In jedem Falle sollten Sie nachfolgende Sicher-
heits- und VorsichtsmaBnahmen gelesen haben, da Defekte und Unfélle bei fehlerhaften Anwen-

TAMIYA R/C SYSTEMS

dungen lhre Garantie hinfallig werden lassen.

*Stellen Sie immer den Vollgaspunkt im Punkt {1. Vollgas Einstellung} ein um sicherzustellen,

dass die Einstellung zu Ihrem Sender passt, bevor Sie das Modell nutzen.

*Bei der Verwendung von digitalen Servos oder anderer mit einer Stromaufnahme gréBer 1,5A

kann der Fahrtregler beschadigt werden.

ITEM 45070

TAMIYA BRUSHLESS

ELECTRONIC SPEED

CONTROLLERO4ASR
"% %

Technische Daten
EFR : Vorwdrts / Bremse / Rlickwérts

Max. Dauerstrom : 75A

Eingangsspannung : 6.6 - 7.2V
Leistungsabgabe : Vorwérts 100%,

Riickwarts 50%

Abmessungen : 41.5 x 33.4 x 27mm  Gewicht : 56
Kompatible Motoren: TBLM-S Serie der
Tamiya Brushless Motoren (mit Sensor). und
Tamiya Biirstenmotoren tiber 23 Wic
Spannungsausgang fir Empfan

Werkseinstellung
Anfangsbremse: Wert 2 (5%)
Bremsleistung: Wert 10 (100%)
Riickwartsfunktion: EIN
Accuabschaltung: Lo

Motor: Brushless Modus

CK
ger: 6

WARNUNG

Beachten Sie nachfolgende Sicherheitshinweise peinlich genau, da fehlerhafte Verwendung
das Produkt zerstéren und lhre Garantie hinfallig werden kann oder zu Sach- oder/und
Personenschaden fithren kann.

@Dieser Fahrregler is fir den Einsatz in RC-Modellen, die auf dem Boden fahren.
@Verwenden Sie ihn nicht in anderen Modellen.

@Verbinden sie den Empféinger sicher mit dem Fahrtregler und den Servos. Die Verbinder
kénnen wéhrend der Fahrt durch die Vibrationen locker werden.

@Betreiben Sie niemals ein R/C Modell wihrend eines Gewitters.

@Vermeiden Sie die Nutzung im Regen oder Durchfahrten durch Wasser. Wasser in der
Elektronik kann zu Verlust der Kontrolle fihren.

@Stecken Sie den Akku aus oder trennen Sie die Steckverbindung wenn das Fahrzeug nicht
benutzt wird. Wenn die Steckverbindung zusammenbleibt kann das Fahrzeug sich ohne
Kontrolle bewegen, was zu Beschadigungen oder Verletzungen fihren kann.

@Bewahren Sie Empfanger, Akku und Modell auBer Reichweite von kleinen Kindern auf.

/A ACHTUNG

(Achten Sie auf die richtige Polung wenn sie den Akkupack und den Motor anschlieBen um
Schaden am Fahrtregler und Empfénger zu vermeiden.

(CDauerhafte Benutzung kann die Akkustecker beschadigen. Der Akku, der Motor und der
Fahrtregler werden wahrend der Nutzung extrem heif und kénnen bei Berlihrung zu Verbren-
nungen fihren.

(ONiemals den Akku oder die Motorkabel kurzschlieBen; dies kann die Fernsteuerung zerstéren.
(ODieser Regler enthalt hochprazise elektronische Teile. StoBe, Beschadigungen, Wasser und
Feuchtigkeit sind mdgliche Ausfallursachen und sollten vermieden werden.

(OBauen Sie den Fahrtregler nicht auseinander und veréndern Sie ihn nicht. Der Fahrtregler ist
nur fiir die Nutzung von Tamiya Akkus und Motoren vorgesehen. Die Nutzung anderer Produkte
kann die Fernsteuerung zerstoren.

(OBenutzen Sie nie ein Fernsteuermodell auf éffentlichen StraBen oder in belebten Gegenden.
(OVerbinden Sie nie einen Birstenmotor mit dem Fahrtregler im brushless Modus und
umgekehrt, da dies den Fahrtregler zerstéren kann.

{Teilebezeichnungen}

{ACHTUNG)

*Immer zuerst den Sender ein- |
schalten, dann den Empfanger.

Immer zuerst den Empfanger
alten, dann den Sender.
Bel entgegen gesetzter Reihen-
folge kann das RC-Auto aufBer
Kontrolle geraten und einen
Unfall verursachen.

@®Batterie-Stecker
“:Flr Tamiya Akkupack ‘

@Empfanger-Anschluss-Stecker

*In 2 (CH.2) des Empfangers
einstecken.

Schwarz |

Weil

#:Bei Verbinden mit SANWA oder
JR Empfanger die Lasche abschnei-
den. Beim Zusammenstecken auf
Richtung und Polaritat achten.

ON <= OFF ‘
@Empfanger-
Schalter

OFH

@Kiihlliifter % Der Lifter dreht, wenn der Regler an ist.

@Einstellknopf

Wenn der Regler nicht

genutzt wird ausschalten oder Batieriekabel abstecken. —— @Sensorkabel
_NVerbindung
(Brushless Motoren)
Blau = % Motor: Blau
Gelb = #Motor: Gelb
Orange = ::Motor: Orange
_Verbindung
(Barstenmotoren

\\| Blau
@®Motorstecker  Gelb
Orange

{ACHTUNG)

* Beachten Sie bitte, dass Teile wie der EFR, Motor, Akku und Drahte durch die
Stromstarke Stérstrahlung erzeugen. Das Anordnen ven Empfanger und An
kann zu Interferenz mit dem Verlust der Steuerbar
e dirfen den EFR nicht berihren. Die Antenne darfn
Kabel des EFH verlaufen. Ein Karbon- oder Metallchassis kann ebenfalis \“
Ubertragen.

@Die LED bleibt aus wahrend der
Gashebel in Neutral steht und
leuchtet wenn der Gashebel
vorwarts oder riickwérts bewegt
wird. Wenn der Gashebel Vollgas
oder volle Bremse erreicht geht
die LED aus.

- Gaszuggriff *Achtung: Bringen
Sie den Gashebel in
Neutralstellung und
bewegen ihn dann
weiter nach vorne um
rickwarts zu fahren.

‘ | Rickwarts Vollgas Riickwarts
Vollgas Vorwarts Neutral (Bremse) (Vo\lbremsung)
‘ LED % LED ein i :
LED. aus ein - LED aus LED aus

sehacEaENAsINNeIIEeEERYs I Y BEEERBO s R TRaRRRA S

{Einstellung der Parameter

Die zwei rechts beschri
Prozeduren werden benutzt zur
Einstellung der verschiedenen
Funktionen.

*Verbinden Sie die Ausstat-
tung wie gezeigt und stellen Sie
immer sicher, dass sich das
Modell wahrend der Einstellung
nicht bewegen kann. Dazu
kénnen Sie das Ritzel entfernen
oder das Modell so aufstellen,
dass die Rader keinen Boden-
kontakt haben.

*Wenn der Motor angeschlos-
sen ist, ist ein Piepton zu horen.

S

A. Einstellknopf driicken und halten, wenn Sender und ‘

Empfanger bereits eingeschaltet sind. |
@Das LED leuchtet in der Rel .-:ch'w-lc Rot —= T

LED leuchtet Rot
i

LED leuchtet Grun
4

LED leuchtet Orange =

Einstellknopf loslassen fur
(3. Bremseinstellung

B. Empfanger einschalten bei gedriicktem Einstellknopf.

LED leuchtet Rot -

i
LED leuchtet Grin

4
LED leuchtet Orange -

Einstellknopf loslassen flr
{4. Ruckwdrts Einstellung

Einstellknopf loslassen fiir
{5.Accuabschaltung

Einstellknopf loslassen fir |
{6. Einstellung des Motormodus |




A. Einstellknopf driicken und halten bei bereits eingeschaltetem Sender

und Empfanger.

* Die Einstellungen kénnen nicht vorgenommen werden, wenn kein Signal anliegt oder ein

Fehler des Sensors vorliegt. Beachten Sie die LED Matrix unten.

1. Vollgas Einstellung) (birstenlose und Birstenmotoren.)

| Immer durchfihren um sicherzustellen,

dass die Vollgasein-

stellung mit |hrem Sender marmoniert, was fir optimale

| Leistung sorgt.

*Jegliche ABS des Senders oder andere Beschleunigungs-

funktionen abschalten.

1 Schalten Sie Sender und Empfanger in dieser Reihenfolge ein.
2 Einstellknopf dricken und halten. Die LED leuchtet in der Rei-
henfolge Rot — Griin — Orange — Rot. Wenn die LED Rot leuch-
tet den Knopf loslassen und die LED beginnt Rot zu blinken.

3 Voligas geben und den Einstellknopf

einmal driicken. Bei

richtiger Einstellung wird die LED zweifach blinken.

4 Volle Bremse einstellen und den Einstellknopf einmal drii-
cken. Bei korrekter Einstellung wird die LED ausgehen.

*Alle Einstellungen werden gespeichert wenn die Einstell-
prozedur beendet ist. Einzelne Werte kénnen nicht separat
eingestelit werden. Wiederholen Sie ab 1) um den Hoch-

| punkt neu einzustellen.

+# Die Einstellung wird nicht gespeichert, wenn der Fahrreg-
ler wahrend des Setups ausgeschaltet wird. Es bleibt die vor-

| herige Einstellung.

| *Eine Veranderung der Gasfunktion am Sender kann zum
Kontrollverlust flhren. Immer die Einstellung des Voligas-
punktes nach einer verdanderung durchfiihren.

Sender-
Schalter

Empfanger-
Schalter

|
Einstellknopf

2. Einstellung der Anfangsbremse}) (Nurim Brushless Mode)

Die Sremse einstellen, wenn der Gashebel auf Neutral steht. Immer die
Einstellungen beim Fahren des Modelles prifen. Beachten Sie, dass diese Einstellung beim

Meodus fur Blrstenmotoren nicht wirkt.

1 Schalten Sie Sender und Empfanger in dieser Reihenfolge ein.

2 Dricken und halten Sie den Einstellknopf. Lassen Sie den Einstellknopf los, wenn die LED be-
ginnt gran zu leuchten. Die LED wird dann grin blinken. Zahlen Sie die Anzahl des Aufleuchtens
der LED um den Wert zu Gberpriifen. Zum Beispiel, 2mal Aufleuchten bedeutet Einstellung 2.

: Drucken Sie den Einstellknopf einmal um den Einstellwert um eins zu erhohen; nach der héch-

stzn Zahl (Wert 10) fallt er auf Nummer 1

zurlick.

< Drucken Sie den Einstellknopf und halten ihn fest um das Setup zu beenden. Wenn die LED
grin leuchtet, was das Ende der Einstellung anzeigt ist der Einstellknopf freizugeben.

Einstellung 1 2 | 3 a | 5 [ 6 [ 7 1 8 [ 9 |10
Bremse 0 5%  10%  15% | 20% | 25% | 30% | 35% | 40% | 45%
3. Bremseinstellung) (Nur im Brushless Mode _

ung 2.

enstelien. Wens mmer Dei""l Fan'E'\ Uberprifen. Bitie beachten Sie,
ot

i
o
a
®

=n Sie Sender und Empfanger in dieser Reihenfolge ein.

ken und halten Sie den Einstellknopf. Lassen Sie den Einstellknopf los, wenn die LED
nnt orange zu leuchten. Die LED wird dann orange blinken. Zahlen Sie die Anzahl des
chtens der LED um den Wert zu Uberprufen. Zum Beispiel, 2mal Aufleuchten bedeutet

zx2n Sie den Einstellknopf einmal um den Einstellwert um eins zu erhéhen; nach der

n Zahl (Wert 10) fallt er auf Nummer 1 zurlck.
cken Sie den Einstellknopf und halten ihn fest um das Setup zu be
2 leuchtet, was das Ende der Einstellung anzeigt ist der £

eenden. Wenn die LED
iknopf freizugeben.

Sinstellung | 1 2 3

4 5 6

7 8 9 | 10

Bremse | 55% @ 60% & 65% | 70% | 75% | BO%

85%  90% | 95% | 100%

..... R P P T TP T T T T T TR T T TP TP

B. Empfanger einschalten bei gedriicktem Elnsteilknopf

Einstellknopf.

4. Riickwarts Einstellung)
ourstenlose und Barstenmotoren)

W

2 10 (100%)

2Die LED leuchtet abwechselnd Rot — Griin — Orange — Rot.
Wenn die LED Rot leuchtet den Einstellknopf loslassen.

(3)Die LED geht aus und blinkt dann 1-mal im LED Blitz Schema um
die aktuelle Einstellung anzuzeigen. i
*Rickwarts schaltet jedesmal zwischen ein und aus um, wenn (2
durchgefiihrt wird.

LED

{5. Accuabschaltung} (biirstenlose und Biirstenmotoren)

Benutzen, um zwischen niedriger (Lo) und hoher (Hi) Abschaltung der Ladung des Accus zu
wechseln, um Tiefentladungen zu vermeiden. Immer auf niedrig (Lo) setzen, wenn LF und Ni-Cd
Accus verwendet werden.

1 Empfanger einschalten bei gedriicktem Einstellknopf.

2 LED leuchtet in der Reihenfolge Rot — Griin — Orange — Rot. Den Einstellknopf loslassen,
wenn die LED Grin leuchtet.

3'Die LED geht aus und blinkt dann 1-mal im LED Blitz Schema um die aktuelle Einstellung
anzuzeigen.

+# Die Accuabschaltfunktion schaltet jedesmal zwischen hoch (Hi) und niedrig (Lo) um, wenn 2
ausgefihrt wird.

% Beachten Sie, dass die Verwendung der Unterspannungsabschaltung mit hoher Abschalts-
pannung (Hi) die Fahrzeit des Modelles begrenzen kann.

{6. Einstellung des Motormodus} (birstenlose und Biirstenmotoren)

Durchflihren, um den Modus zwischen esinem burstenlosen und einem Motor mit Blrsten zu wechseln.
1 Empfanger einschalten bei gedriicktem Einstellknopf.

‘2 LED leuchtet in der Reihenfolge Rot — Griin — Orange — Rot. Den Einstellknopf loslassen,
wenn die LED Orange leuchtet.

3LED leuchtet in der Reihenfolge Orange — Griin — Orange. Den Einstellknopf dricken, wenn
die LED Orange leuchtet um den Brushless Modus anzuwéhlen, oder bei Griln, um auf den Brus-
hed Modus zu wechseln.

(4.Die LED blinkt Orange um den Brushless Modus anzuzeigen oder griin zum Anzesigen des
Brushed Modus. Den Einstellknopf dricken, um den Modus zu bestatigen oder den Fahrtregler
ausschalten um ihn zu I6schen.

5 Die LED geht aus und blinkt dann 1-mal im LED Blitz Schema um die aktuelle Einstellung an-
zuzeigen.

nee srsserssasensssrreransanaans D T PR

¢Diagramm der LED) Bestatigung der Einstellung

Wenn der Empfanger eingeschaltet wird wird die LED die aktu-
elle Einstellung durch die Farbe und Lange der Blitze anzeigen | Brushless Modus Orange
und ermoglicht damit die Einstellung des Rickwartsmodus, des e

Motor Einstellung ~ LED |

Unterspannungsschutzes und des Motor Modus zu berprufen. _Birsten Modus Grun |
‘ Alarm
EIN Einfacher Biitz A
|AUS Doppelter Biiz | A A
- | !
len | L ctichar Mw— |
jAus — B | e Jii—

" Nach der Anzeige der aktiven Einstellung geht die LED aus und wechselt zurick zur Gasanzei-
ge. Beachten Sie die Anleitung zur Gaseinstellung und die LED Anzeigen.
__Wenn der Motor angeschlossen ist, ist ein Piepton zu héren.

{VORSICHT) (beachten Sie die folgende Information vorsichtig.)

1 Motor Temperatur
Langere Nutzung von Brushless Motoren bei hohen Temperaturen verringert die Laistung.
Halten Sie die Oberflachentemperatur immer unter 80 Grad. Bei der Nutzung des Mot
brennungen vermeiden.

2Motor Timing

Zwei Schritte von der Standard Stellung des Motors ist die maximal empfoh!
GréBere Verand Timing (speziell die Maximalstellung) kon
brauch und Uberhitzus ren und zu Beschadigungen von Motor,
3 s / Fahrbedingungen

Gnmﬂhf sowie StraBen und

Faktoren wie
zung fihren u
setzung fahren, die min
2 Sender anderer Herst
Dieser Regler ist nicht komp
Sender auf normalem P.':-c-s

zwe: Schutzfunkbonen um den
f egler zu schitzen.
I.l:erhftzungsschu‘\z Unterbricht die
Spannungszufuhr zum Motor wenn die
Ausgangstransistoren durch lange Benut-
zung ocer Uberlast dberhitzt werden. Der
r—ar--egler muss dann abgekihlt werden
und er wird automatisch wieder starten.
Uberlastschutz: Wenn eine Uberlast ent-
steht wird der Motor automatisch abge-
schaltet und wird nicht von selbst wieder
starten. Dabei ist sofort die Fernsteuerung
zuszuschalten. Suchen Sie nach Kurz-
schlussen oder einer Beschadigung am
Motor und beheben Sie das Problem. Da-
n konnen Sie die Fernsteuerung
wiager in Betrieb nehmen.

| cen Sie sich an |hren ortlichen Ta-
2 Ha": e' bezuglich aller Fragen, die
rregler betrefen. einschlieBlich
und Reparaturan.

mTAMIYA

Fehlersuche/-behebung wEnhs Si= Inren Fanrregler zur Reparatur einschicken, priffen Sie ihn emeut an Hand untenstehenden Diagramms.

Fehler

1

LED

Ursache/Fehlerabstellung

Motor lauft
nicht

LED blinkt Motor ist im Mocus fur den. Kabel verbinden oder, wenn
abwechselnd Rot beschadigt, tauschen. Eve de =r 2inem eingesteckten
und Gran. | Sensor. Kurzschiuss bei birsieniose otor. B )

LED blinkt Die Temperaturabschaltung ist aktiviert. Lassen Sie den Fahrn starten. Im Falle
langsam rot haufiger Abschaltungen Bitte die Ubersetzung, die Kihiung des bes Uberprifen.
LED blinkt schnell Die Uberlastfunktion ist aktiviert. Fahrtregler ausschalten, Fehlersuche durchfinren und n notwendig

rot Reparatur durchfihren.

LED blinkt rot. Unterspannungsschutz ist aktiviert. Akku laden.

LED blinkt griin Der Fahrtregler hat kelnen Signaleingang. Uberpriifen Sie den Senderschalter, die Verbindung zwischen Fahrtregler
oder orange. und Emptfanger und das Frequenzband beziehungsweise die Verbindung zwischen Sender und Emg#

LED Anzeige ist normal| Die Motorkabe! sind nicht verbunden oder der Motor ist defekt. Moteranschlisse prifen und Motor wenn no

| Das Modell bewegt sich
nicht gemaB zum

L Vollgaseinstellung ist falsch, bzw. Sendereinstellungen wurden verandert nach der Einstellung cer Voligasstellung.
LED Anzeige istnormal | Erpaytes Einstellen der Voligaseinstellung.

Sﬂnd:rsg'al

Das Fahrzeug Vollgaseinsteilung ist falsch, bzw. Sendereinstellungen wurden verandert nach der Einstellung der Voligassteliung
fahrt nicht LED Anzeige ist normal  Neue Einstellung nach dem Wechseln des Senders durchfiihren. Uberprifen ob die Rickwartsfunktion

| rackwarts eingeschaltet ist.

" Kahllofter [auft nicht | LED Anzeige ist normal  Wenden Sie an Ihren &rtlichen Tamiya-Handler.

45070 TBLE-04SR (11056997
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Thank you for purchasing the Tamiya Brushless ESC 04SR (Senscred). This
electronic speed controller is designated for use with the Tamiya Brushless Motor
(Sensored) series, and also brushed motors over 23 turns. Read carefully and fully
understand instructions prior to use. Make sure to read the following safety
precautions as breakage and accidents due to improper use will void your
warranty.

*Always follow instructions in {1.High Point Setup) to ensure that the high point
setup is appropriate for your transmitter before use.
*Using digital servos or those with current exceeding 1.5A may damage the ESC.

e SRR

ITEM 45070

ok

ELECTRONIC
: : ERO4AS

Specifications

ESC: Forward / Brake / Reverse

Max. continuous current: 75A

Input voltage: 6.6-7.2V

Output: Forward - 100% Reverse = 50%
Dimensions: 41.5 x 33.4 x 27Tmm

Weight: 569

Compatible Motors: Tamiya Brushless
Motors (Sensored) series, Tamiya brushed
motors 23 turns or over.

Receiver Output Voltage: 6V/1.5A

Factory Settings

Neutral Brake: Setting 2 {5%)
Brake Output: Setting 10 (100%)
Reverse Function: Enabled
Battery Cut-Off: Lo

Motor: Brushless Motor Mode

r
/1. WARNING

Pay close attention to the following safety precautions as improper use can destroy the
product and void your warranty or lead to property damage and personal injuries.
@This speed controller is intended for use with R/C models that operate on the ground.
Do not use with other models.

@Connect receiver to ESC and servos securely. Connectors may become loose due to
vibrations while running.

@Never operate any R/C model in electrical storms.

@Avoid running in rain or through surface water. Water in the equipment may cause
loss of control.

@Disconnect and remove battery pack when model is not being used. If left connected
the model may run out of control, causing damage or injury.

@Keep receiver, battery pack and model etc. out of reach of small children.

/\ CAUTION

(OMake sure the polarity is correct when connecting a battery pack and motor to
prevent damage to ESC and receiver.

(OContinuous running may damage battery connectors. Battery pack, motor and ESC
become extremely hot during or after operation and can cause burns if touched.
(ONever short circuit battery or motor cables as it may damage the R/C unit.

(This speed controller contains precise electronic equipment. Shocks, impacts,
water and humidity are all possible causes of damage and should be avoided.

(Do not disassemble or modify the ESC. This ESC is only for use with Tamiya battery
packs and motors. Use of other products may damage the R/C unit.

(CNever run an R/C model on roads or streets, or in crowded areas.

(ONever connect to a brushed motor when ESC is in brushless mode and vice versa, as
this may damage the ESC.

{Part names)

| {CAUTION}

} *Always turn on transmitter
first, then receiver. After use,

l always turn off receiver first, then
transmitter. Failing to do so may
lead to the model running out of

| control.

@ Battery connector
s#for Tamiya Battery Pack

| @ Receiver connector
% Connect to 2 (CH.2) on \

receiver.

= Cut off the tab when connecting
to a SANWA or JR receiver. Note
direction and polarity when con-
necting.

Black

White

ON <€=P> OFF by

ST @ Receiver switch

_— = a

@ Cooling fan % Cooling fan runs when ESC is on, Turn off ESC or
disconnect battery connector when not in use.

—— @ Sensor cable

(CConnection (Brushless motors)
Blue = #*Motor: Blue
Yellow = #Motor: Yellow
Orange = :‘Motor: Orange

(OConnection (Brushed motors)
Blue = #*Motor: Minus (-)
Yellow = :#Motor: Plus (+)
Orange = :%Notused.

@ Motor
connector

{NOTICE}

* Please note that parts such as ESC, motor, battery pack, and cables emit noise due
to large amounts of electric current. Putting the receiver and antenna near such
devices may lead to interference causing loss of control. The receiver and antenna
must not touch the ESC. The antenna must not cross over with cables from the ESC.
Carbon or metal chassis may also transfer interference.

{Throttle Operation and LED Indicator) @LED remains off while

throttle trigger is in neutral

{Adjusting Settings)

A. Hold down Set button when transmitter and receiver
are already turned on.

position, and turns on when
trigger is moved forwards
or backwards. When trigger
reaches full throttle or full
brake, LED turns off.

~——— Throttle % Caution: Return
trigger the trigger to neutral
(stop) position, then

The 2 procedures listed at right
are used to set up the various
functions.

#Connect equipment as
shown above, and always
ensure the model cannot move
before adjusting settings, by
:  placing it in a position where
¢ wheels are not in contact with

push {tfc;rvyargi ¢ the ground, removing the
again to drive in pinion gear, etc.
reverse.

A beep tone is emitted if the
motor is connected.

Reverse  Full Reverse

Full Throttle  Forward Neutral (Brake) (Full Brake)
° 3¢ uanm%° E;:*%i:t;is::n‘m #0 - :
LEDoff - - = LED off : . LEDoff :

@LED lights up in the order Red — Green —0Orange — Red.

LED lights up Red -* Release Set button to enter

{1. High Point Setup)

LED lights up Green -» Release Set button to enter
{2. Neutral Brake Setup}

LED lights up Orange = Release Set button to enter
{3. Brake Setup)

B. Switch on receiver while holding down set button.

LED lights up Red -» Release Set button to enter

{4. Reverse Setup)

LED lights up Green - Release Set button to enter
{5, Battery Cut-Off Setup)

LED lights up Orange - Release Set button to enter
{6. Motor Mode Setup))




A. Hold down Set button when transmitter and receiver are already turned on.

* Settings can not be adjusted if there is no signal or there is a sensor error. Refer to the
LED Flashing Pattern} section below.

(1. High Point Setup) (Brushless and Brushed Motor Modes)
Always perform to ensure that the high point setup is
appropriate to your transmitter, allowing you to get the
most out of the motor.

* Turn off any transmitter ABS or acceleration functions.

1. Turn on transmitter and receiver in order.

2 Press and hold down Set button. LED will light up in
the order Red —+ Green — Orange — Red. Release the
Set button when the LED is lit up Red, and it will start to
flash Red.

3Apply full throttle and press Set button once. If
procedure has been performed correctly, LED will start
to double flash Red.

4 Apply full brake and press Set button once. If
procedure has been performed correctly, LED will turn
‘ off.

Transmitter
switch

Receiver
switch

*All settings are saved once setup is complete, and can

not be saved separately. Repeat from 1 above to
re-define High Point.

) *Senmgswﬂlnotbesavedllﬁlespeedconh’ollerls

d and previous settings will

*Aciuénng transmitter throttie settings can lead to loss
‘ of control - always perform High Point Setup again after
| adjustment.

Set button

{2. Neutral Brake Setup) (Brushless Motor Mode Only)

Perform to adjust brake when throttle is in neutral. Always check settings by driving the model.
Please note that changes to neutral brake setup cannot be made in Brushed Motor Mode.

1 Turn on transmitter and receiver in order.

2 Press and hold down Set button. Release Set button when the LED is lit up Green, and it will
start to flash Green. Count the number of flashes of the LED to check the setting. For example, 2
flashes signifies Setting 2.

3 Press the Set button to cycle up through the Settings. It returns to Setting 1 after Setting 10.
4)Push and hold Set button to end setup. When LED lights up Green to show setup is complete,
release Set button,

Setting 1
Brake

2
5%

4
15%

5
20%

7
30%

8 9 | 10
35% | 40% | 45%

* Factory setting: 2 (5%)

10% 25%

{3. Brake Setup) (Brushiess Motor Mode Only)
rake, Always check settings by driving the model. Please note that changes
to Brake setup will not be reflected in Brushed Motor Mode.

1 Turn on transmitter and receiver in order.

2 Press and hold down Set button. Release Set button when the LED is lit up Orange, and it will
start to flash Orange. Count the number of flashes of the LED to check the setting. For example,
2 flashes signifies Setting 2

3 Press the Set button to cycle up through the Settings. It returns to Setting 1 after Setting 10.

4 Push and hold Set button to end setup. When LED lights up Orange to show setup is complete,
release Set button.

2
60%

3
65%

7
85%

8 9 | 10
90% | 95% | 100%

* Factory setting: 10 (100%)

Setting 1
Brake 55%

B. Switch on receiver while holding down
set button.

Set button

Receiver switch

(4. Reverse Setup)
(Brushless and Brushed Motor Modes)

Perform to enable or disable Reverse.
(Switch on receiver while holding down
set button.

ZLED lights up in the order Red — Green — Orange — Red. Rel

the Set button when the LED is lit up Red.

3LED goes out, then flashes once as shown in the «LED Flashing
Pattern>> section to indicate the current setup.

“*Reverse switches between on and off every time 2 is performed.

{5. Battery Cut-Off Setup)) (Brushless and Brushed Motor Modes)

Perform to switch between Lo and Hi Battery Cut-Off modes, which

prevent the battery pack from over-discharging. Always set to Lo when using LF and Ni-Cd
battery packs.

1 Switch on receiver while holding down set button.

2)LED lights up in the order Red — Green — Orange — Red. Release the Set button when the
LED is lit up Green.

3LED goes out, then flashes once as shown in the <LED Flashing Pattern:® section to indicate
the current setup _

“*Battery Cut-Off function switches between Hi and Lo every time 2 is performed.

“*Please note that setting to Hi may reduce model running time provided by the battery pack.

¢6. Motor Mode Setup) (Brushless and Brushed Motor Modes)
Perform to select Brushless or Brushed Mode.
T'Switch on receiver while holding down set button.

2 LED lights up in the order Red — Green — Orange — Red. Release the Set button when th
LED is lit up Orange.
3LED flashes Orange — Green — Orange. Press Set button when LED is Orange to select
Brushless Motor Mode, or when Green to select Brushed Motor Mode.
3 LED flashes Orange to signify Brushless Motor Mode, or Green to signify Brushed Motor
Mode. Press Set button to confirm mode, or turn off the ESC to cancel.
5 LED goes out, then flashes once as shown in the <LED Flashing Pattern>> section to indicate
the current setup.

g
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{LED Flashing Pattern}

Setup confirmation 3 Motor Mode Setting LED |
When the receiver is switched on, LED will show the
current settings by the color and flashing pattern to Brushless Motor Mode Orange
enable checking of Reverse, Battery Cut-Off and
Motor Mode settings. Brushed Motor Mode Green
Batter
Reverse | Z51'2% Beep tone
Enabled Lo | E LightsupRed — Single flash At
| Disabled Lo  C- LightsupRed —  C¢ Double flash A At
| Enabied Hi o LightsupRed — - Long single flash /WW'—
T N |
JWle,ab!ed; Hi__|3E LightsupRed — Frmmett  Frmmrc Longdouble fiash | Aw— A | |

CAfter showing the current settings, LED will go out and return to indicating throttle level. Refer
to «Throttle Operation and LED Indicator> section.
_ A beep tone is emitted if a motor is connected.

{CAUTION) (note the following information carefully.)

1 Motor temperature

Prolonged brushless motor use at high temperatures may lead to decreased performance; keep
motor surface temperature below 80°C. Always take precautions to avoid burns when handling
motor.

2 Motor timing
Two increments from motor's standard position is the maximum recommended timing
adjustment. Making large increases to timing (in particular, setting to maximum increment) can
cause excessive current and overheating, leading to damage to motor, ESC and battery pack.

3 Chassis gear ratio / Running conditions

Factors such as chassis gear ratio, weight, plus air and driving surface temperatures can cause
overheating, leading to decreased performance and even damage. Always start driving with a
gear ratio that places minimal strain on the motor.

4/Using other manufacturers’ transmitters
This ESC is not compatible with third party transmitter manufacturers' high response modes,
Always set transmitter to normal mode, with reference to its user manual.

A beep tone is emitted if the receiver is switched on before the transmitter, and the motor is
connected. No beep tone will be emitted if fail safe function is enabled.

Protection Functions)
This item features 2 functions to protect

{Troubleshooting)) *Before sending your ESC in for repair, check it again using the diagram below.

ESC operation. Symptom LED Cause / Remedy
Overheat protection: Cuts off power to P z F |
the motor when ESC overheats due to con- LED flashes Red — ESC is in Brushless Mode but sensor cable is not connected. Connect cable, or replace if faulty. ‘

tinued long running times or excessive Green alternately.

Brt

ESC is in Brushed Mode with brushless motor and sensor connected.

motor has shut down.

load. Let the ESC cool down and it will au-

Overheat Protection function activated. Let the ESC cool down and it will automatically restart. In case of
frequent shutdowns, check gear ratio, ESC cooling, and drivetrain movement.

| Overload protection function activated. Turn off ESC, check for damage and repair if necessary.

Battery Cut-Off activated. Recharge the battery pack.

tomatically restart. LED flashes Red slowly

Overload Protection: If a current over- —

load occurs, the motor will automatically otor does not LED flashes Red quickl

shut down and will not restart automatical- work q y

ly. Inmediately switch off R/C unit, check LED flashes Red

for short circuits or motor damage, and fix

problem. Then, restart R/C unit. IC-JED flashes Green or
range.

ESC has no signal input. Check transmitter switch, ESC/receiver connection, and frequency band or
| transmitter/receiver pairing.

Contact your local Tamiya dealer for any LED display is normal

Motor cables are not connected or motor is defective. Check motor connection or replace motor if needed.

questions regarding this ESC including

parts, defects and repairs. Model moves differently

LED display i
to transmitter input. ki

High Point setup error, or transmitter settings changed after High Point setup. Perform High Point setup
procedure again.

Model does not

inove backward. LED display is normal

High Point setup error, or transmitter settings changed after High Point setup. Perform setup procedures
again if you have changed transmitter. Also check if Reverse function has been disabled.

Cooling fan does not work.| LED display is normal

e« TAMIYA

Contact your local Tamiya dealer.
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