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110 SCALE R/C 4WD RACING CAR CHASSIS KIT
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RADIO CONTROL UNIT

2-channel R/C unit plus brushless electronic speed
controller and low-profile servo is required for this model.
“*Read and follow instructions supplied with R/C unit.
MOTOR AND PINION GEAR

* This kit is designed to use a brushless motor.

*This kit does not include motor. Choose separately
available electric motor and pinion gear to achieve gear
ratio chosen on page 26 of this manual.

POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya battery pack. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fiir dieses Modell wird eine iibliche 2-Kanal RC-Einheit mit
einem elektronischen Fahrregler fiir Brushlessmotoren
und ein flaches Lenkservo bendtigt.

*Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

MOTOR UND MOTORRITZEL

* Dieser Bausatz ist fiir einen Brushless-Motor vorgesehen.
* Dieser Bausatz enthélt keinen Motor. Wéhlen Sie einen
getrennt erhéaltlichen Elektromotor und ein Ritzel fir die
gewihite Ubersetzung geméB Seite 26 dieses Handbuchs.
STROMQUELLE

Fiir diesen Bausatz bendtigt man den Tamiya Akkupack.
Den Akku gemaB Anweisung aufladen.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE

Ce modéle nécessite un ensemble de radiocommande 2
voies, un variateur de vitesse électronique brushless et un
servo taille basse.

“lLire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble
R/C.

MOTEUR ET PIGNON MOTEUR

 Ce kit est congu pour fonctionner avec un moteur brushless.
# Ce kit n'inclut pas le moteur. Se procurer séparément un
moteur et un pignon pour obtenir un des rapports de
transmission spécifiés page 26 de ce manuel.
ALIMENTATION

Ce modéle peut étre alimenté par un pack d'accus Tamiya.
Charger le pack selon les indications du manuel du pack et
du chargeur.

S ZYRCEDHERE (FOK /ESC/ 268/ H—R)

Tamiya R/C equipment (transmitter/ESC/receiver/servo)

Tamiya R/C Ausstattung (Sender/Fahrtregler/Empfanger und Servo)
Equipement RC Tamiya (émetteur/variateur/récepteur/servo)
(RESClETLZFO=wyy AE—F 3> FA—5—0TY. )

Jo Bl TMESC, B EMESRISLET.

* Small ESC and receiver are recommended.
“*Fahrregler und Empfanger kleiner GréBe

werden empfohlen.

*Récepteur et variateur électronique de petite

taille recommandés.

ISV LAE—F2—RESC (FET7 7)) fdE2F v»2L70OR
2-channel R/C unit with brushless electronic speed controller
2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler fiir
Brushlessmotoren

Ensemble R/C voies avec variateur électronique brushless

{BRAY A=)

Fuw kTR, F—ILESENTVERA. E
TEAICEbE TTREEESE L,

TIRES AND WHEELS

This kit does not include tires and wheels.

REIFEN UND RADER

In diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und
Rader.
PNEUS ET JANTES

Ce kit n'inclut pas de pneus et de jantes.

(ETBRET 1)

V0E@MA—RARTr—Vey FERICERELR
BHLEELY,

BODY SHELL

Purchase separately sold Tamiya 1/10 scale R/C
body parts set.

KAROSSERIE

Tamiya Karosserieset MaBstab 1/10 separat
erhailtlich,

CARROSSERIE

Se procurer séparément une carrosserie

érhelle 1:10 Tamiya.

{ERTERY—RDAE
Suitable servo size
Grosse der Servos
Dimensions max des servos

x)

i
12~14.5mm

A/

A
14~16.5mm

v

»!

-

48mm

TSV LAE—S—(EfI7N63)
Brushless motor (6 screw holes)
Brushless-Motor

( sechs Schraubgewinde )
Moteur brushless
(6 trous de fixation)

AZvETRINYTU— /| FHEFEES
Tamiya battery pack / compatible charger
Tamiya Akkupack / geeignetes Ladegerat
Pack d'accus Tamiya / chargeur compatible

AL F (1.5mm,2mm,2.5mm)

2370 F17
Modeling knife
Modellbaumesser
Couteau de modéliste

s

Pinces & becs longs

(HEISIR) SYRISYTF STARYF Ety b
RECOMMENDED TOOLS Bon scstiona nose ke Pinzetto”
achzange -
BENOTIGTE WERKZEUGE mit Kunstgstuﬂalnséizen o A Précelles
OUTILLAGE Pinces a becs longs anti-griffures e A (FUILFTmm, 2.8~3mm)

Pin vise (1mm, 2.8~3mm drill bit)

Hex wrench (1.5mm, 2mm, 2.5mm) = Schquubstock (1mm, 2,8~3mm Spiralbohrer)
Imbusschlissel (1,5mm, 2mm, 2,5mm) Side cutters Outil a percer (1mm, 2,8~3mm de diamétre) A
Clé Allen (1,5mm, 2mm, 2,5mm) Seitenschneider _ = !_Q
= ol =) Pinces coupantes J
BRILREER
+FES18— (K Y I&& Synthetic rubber %
+ Screwdriver (large, small) Scissors Earoat cement »
+ Schraubenzieher (groB, klein) Schere —_—T e Synthetischen Gummikleber
Tournevis + (grand, petit) i == Ciseaux o = Colle pour caoutchouc synthétique
e SIHNF @ *TOMIEYAY, BSHER, /FA, EUTEva—H
( e < P — Long nose pliers - HDHEEHTT,
Ty A Flachzange *A file, soft cloth, caliper and E-ring tool will also assist in

construction.

*Beim Zusammenbau kéinnen eine Feile, ein weiches
Tuch, ein MeBschieber und ein E-Ring-Abzieher hilfreich
sein.

“Une lime, un chiffon, un pied & coulisse et un outil 2
circlip seront également utiles.

42383 TB Evo. 8 (11057615)
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/I\ CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags over their heads.

/I\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, solite ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.
@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung wvon
Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@®Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindemn fernhalten. Kindern darf keine
Méglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
zu nehmen oder sich Plastiktiiten (ber den Kopf zu ziehen.

/A\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@Lassemblage de ce kit requiert de I'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas &ge. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

{4 =RC E:21435) TAMIYA R/C EQUIPMENT
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COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@®Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model's servo
and speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1. @Sender: Dient als Steuergerét. Lenkrad/-knippel- und
Gaszuggriff/- knippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und iiber die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2.@Empfanger: Der Empfianger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhélt Steuersignale vom
Empfénger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfinger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de gaz/ga-
chette sont converties en signaux radio transmis par le biais
de I'antenne.

@Volant/Géchette: permettent de contréler respective-
ment la direction et le régime moteur du modéle.

2. ®Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contréle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
moteur.

4.@Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécaniques.

42383 TB Evo. 8 (11057615)
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Read before assembly.

Erst lesen - dann bauen.

Lire avant assemblage.

K ECSHICRIFEDETAI Y
FU—EEARRBEMEST
RBWLET. RBAEPIY
N EDEER/ T8
FJUHARESICAROMBBHARES
CHBERBLIEEL,
*Charge battery pack with compatible
charger (available separately). When
handling battery/charger, read supplied
instructions carefully.
*Den Akkupack mit einem geeigneten
Ladegerét aufladen (getrennt erhéltlich).
Zur Bedienung von Akku/Ladegerit die
mitgelieferte Anleitung sorgféltig lesen.
*Utiliser un chargeur compatible avec
les pack d'accus (disponible
séparément). Se référer et lire attentive-
ment les instructions et les précautions
d'emploi fournies avec le chargeur et la
batterie.

KAEHF U TICADHIICHEEEZREE TLI(RT, £2&0HN

EODATLREL,

*BHVRDSOMR. I TOMICIZBTABEEEHSH<

fEEV. A—FTRER. TRBRGLEBVELLESICR. BH

WRSHDIRFEIEICTHBCEEL,

*PWEBER, Fv MESS L KREOBRLHVET,

BEI{RTHKUHRICHATIIEEL. ERBRIEFPLE

BIEASTVLEY. FRELTESTIREEL,

- COR—VIETIAEEDMAICERLEL R &
FIVATy7LT B TATLEE,

% Study the instructions thoroughly before assembly.
% There are many small screws, nuts and similar parts.
A ble them carefully referring to the drawings. To prevent
trouble and finish the model with good performance, it is
necessary to assemble each step exactly as shown.

Apply grease to the places shown by this mark.
'- Apply grease first, then assembile.

*ABHIITHENCAD L, ElDv
—S LA T DR S EESHE

BATLEEL, -
% a
Ak e e T A Bt
LTIEP22~P24EBILTIEEL, Schwerpunkt vorme
* Select one layout from [ and [=] shown Centrage sur 'avant
here,
Main instructions in this manual are for [} ;
follow replacement steps on pages 22-24
when choosing [=].
*Wiahlen Sie eine der gezeigten
Anordnungen [2§ und [=]. Die Hauptanleitung
bezieht sich auf Version [[}. Bei der Ver-
wendung von [:] oder folgen Sie die An- :
leitungen auf den Seiten 22-24. E gi:atbﬁafn»ca d
* Sélectionner une des configurations [} Schwerpunkt hinten
ou [z] montrées ici. Les instructions princi- Centrage sur l'arriére

pales de ce manuel concernent ; suivre
les étapes de remplacement des pages
22-24 pour [].

% Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.
*Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der
Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein
gutes Modell mit bester Leistung.
Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann
zusammenbauen.

Y*Assimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.

Il y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de piéces similaires.

Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour

éviter les erreurs suivre les stades du montage dans l'ordre indiqué.
Graisser les endroits indiqués par ce symbole.
Graisser d'abord, assembler ensuite.

HOWBREFY FHIRETENTULEEA.

Parts marked # are not in kit.

Teile mit 3 sind im Bausatz nicht enthalten.

Les piéces marquées ¥ ne sont pas incluses dans le kit.

I I .

0-6

WNEAEERALEY
BAGA/BEUTEL A/SACHETA

MA2 3x6m;<EmMER
X10 Sc

e
I X1
| |

/IL— AT/ Ea

Separate suspension mount E-a
Getrennte Aufh@ngungs-Befestigung E-a
Support de suspension séparé E-a

rew
Schraube
Vis

L= RT T E-b

Separate suspension mount E-b
Getrennte Authéngungs-Befestigung E-b
Support de suspension séparé E-b

E—2—TIY FOBY Wy *EEIER, (RY i b i
o Attaching motor mount :m‘f_igri"t?c;i“"' % :;‘t?ft?igll'rumgzm'

Anbringen der Motor-Lager = Plasiering T Plazierung achten.

Fixation du support-moteur *Noter le sens. F*Noter le sens.

*PAVGETHFERSHMILTEEET.
% Smooth off lower deck edges with file.

% Kanten der Chassisboden abrunden.
*Adoucir les rebords de la platine
inférieure avec une lime.

. G

MA27
E-a

avFv¥
Lower deck
Chassisboden
Platine inférieure

ZF7wh—W

HE
Sticker The other side
Aufkleber Andere Seite
Autocollant Autre coté

*mEFEFCEE. MA34
O @ *Note direction.
*Auf richtige
Plazierung achten. =
*Noterlesens. _—
O O O 7
/’/
E—H2—TTFA
I)\(f11A33 Motor mount A =
Motor-Lager A

Support-moteur A

MA34
x1
O O| s—s—=wois
Motor mount B
g!oior-LagerB 4
upport-moteur
o O O

_®D

~——_aaa N1

— ‘ %%37 Som
MA2 ¢
3X6mm -

4 42383 TB Evo. 8 (11057615)



MA2 3xémmzs&MER

bve

Screw
»a Schraube
Vis
MA3 3x6m73whEZ
X1 Screw
Schraube
Vis
ToTFFRAR
Antenna post
Antennenstange
MA21 x1 Pied d"antenne

-
O] x1

YA a7 ORIt

9 Attaching separate suspension mounts (rear)
Anbau der getrennte Aufhéngungs-Befestigungen (hinten)

Fixation des supports de suspension séparés (arriére)

(R)

B MAéo/

*EEICERE.

% Note direction.
*Auf richtige
Plazierung achten.
*Noter le sens.

MA29
AFF+—
Stiffener
Verstirkung
Raidisseur

AhFL—F
R/C deck
ENL— AT T A-a MA25 RC Halterung
Separate suspension mount A-a A-a Platine RC
Getrennte Aufhiingungs-Befestigung A-a
Support de suspension séparé A-a W =
e (1 w R
él MA26 J/ kEEICEE.
*1 / “Note direction.
L *Auf richtige
NL—FFATT - A-b Plazierung achten.
Separate suspension mount A-b *Noter le sens.
Getrennte Aufhangungs-Befestigung A-b
Support de suspension séparé A-b
[3) f |
MAG x1 / [ .
105075 \ a i
Ball bearing r‘hAzs :
Kugellager g i
Roulement a billes o4 : !
MA7 x1 ! i i
1050%7 U >4 (3mmiE) : : o
Ball bearing (3mm) ! } o
Kugellager (3mm) ! }
Roulement a billes (3mm) H 5 H ! : ‘ g
| P — e
5%6.4%1.5mm ' B =
Ol #* = === &
Spacer
Distanzring ‘ ‘ ‘ "\ /
Entretoise % %
© MA12 SX?XD.Sm;/l:!; § (% _— N\
x1 . 8 / MA2
heibi
Tl
5X7%0.2mmLs MA2
© &d.lA"a Shim_ 3% 6mm
Scheibe
Cale
@ MA15 2mEY-% OV bFvPr—A0MHIIT (F)
x1 E-Ring Front gearbox
Circlip Vorderes Getriebegehiuse
FHORIWUTY Coartee svant
MAID. Aawiig MA24 MA12  MA13  MA7 MA3S
30mm 5X7x0.3mm  5X7x0.2mm 1050 (3mm) Aty F
Mopsu MA17 \ \ / Lower bulkhead
Differentialtrager unten
— Cloison inférieure

MA17 2x9.8m>+7F
®1 Shaft

Achse
Axe

MAS8
5X6.4X1.5mm

l

2XBmmis v 7
Shaft
Achse
Axe

SORARINAH—
Cross joint

fen
Joint en croix

MA23 x1
ATy by TH
Input shaft
Eingangswaelle
Axe d'entrée

MA18
X1

]

MA20
X1

MA24 30mZA > T+ Tk

%1 Swing shaft
Drehachse

2X9.8mm f\
=

*EBROBEFITEELTIREEL,
“*Note direction.

*Auf richtige Platzierung achten.
*Noter le sens.

MA18——

2% 8mm

mfjp

16T+ v
Bevel gear
Kegelrad

Pignon conique (/7]

42383 TB Evo. 8 (11057615)



o RFTUI T — I ORBHIIT W MA19
Steering tie-rods sxzaf" /‘Q

Spurstangen
Barres d’accouplement MA22 5mm

3IX23mM A= Sy 2y T+
I)\(ASMQ Turnbuckle shaft

Spann-Achse
Biellette a pas inversés (A‘»

Sm7 v AR— (L)
Eneaisorang)
insi ang
et Chape a rotule MA22 5
MA22 x6 pherat oo

6
IX8mASAAAER ‘\ _

Screw

MAT1 x2 et

5x5mm7sAEO—R—Ib
."W El\all connector

Kugelkopf
MA4 x3 Connecteur & rotule

RFTITHRAN
Steering post

Lenkpfosten
MAS5 x2 Colonnette de direction

MAQ  5%0.5mAN—H%— Steering linkage MAI10 Sx5mm  3X8m P
© X2 phaoer Lenkgestange o 5.5X0.5mn N <[ )
Entrawisag Biellettes de direction N &) :;. I :_?_:. ,

@II MA1055X0 5m2~—t—

X2 pacer
Distanzring
Entretoise

@H EIZA" 3xu,?u;(&—&—

pacer
Distanzring
Entretoise

5x7x0. 2m/b
O)|eve >4
Scheibe

Cale

© | MA14 3X5X0'|I'I'rlg:.lxm

Schsihe

N
MAl4— &) — MAI10
3%5x0.Tmm i) 5.5%0.5mm
/’Q MA32
MA11 3x0.7m AFTFYH T ws
Steering bridge
Lenkungs-Briicke
Pontet de direction

AFTINITT—L
Steering arm
Schubstang

Commande da direction

B ﬁ!’ﬁB%EﬁEL&“ﬁ' i %
BAG B/BEUTEL B/ SACHET B /MA5

*Insert ball connectors into side with

(O) o | ABOHY B HBYET. OPm \@
: = —ILICHLAAHET,
|:| 1050’\7') i ) HLRaES.

Ball haarlng : O mark.
% Die Kugelkbpfe auf der Seite mit dem
Floularnerlt & billes {} Kennzeichen O einbauen.
Q insérer les rotules par le coté portant
MA7 x1 lamarque O L
10507 U5 (3nmiz)
Ball bearing (3mm)
Kugellager (3mm) v r—X0E#HIIT (R) {\ MB18
Roulement a billes (3mm) Rear gearbox 126mm
Hinteres Getriebegehéuse FANS eI+
5X6.4X1.5mm
TNt Carter arriére CIpaor atan
gﬁgﬁ;m *BBOHFTRLT LD, Arbre de transmission
Entretoise *Note direction. |\ A1 6

lwl:'lni!tuf richtige nt
5X7X0.3mms Ly atzierung achten.
')ﬂA12 Shim “*Noter le sens.

Scheibe

Cale @'

5X7X0.2mm3s L
@ | ﬂA‘la Shim
Scheibe

5X7x0.2m  MA7
1050 (3mm)

L)

MA23
ATy TH
Cale Input shaft
1 050 Eingangswelle

=L 7RV 2aN

@ MA15 2mEu o 5x6 4%1.5mn Axe d'entrée - MA35
x Caretie ﬂ Lower bulkhead

Girclip I"m Differentialtrager

W\ Differ
FIAIN) T
MA16 Axle ring Cloison inférieure
x1 1 N
Moyeu

MA18

C—1 2x9.8mms v+ 7 16T~ L+
¥|A17 Shaft 2X 8mm Bevel gear
Achse ] Kegelrad —
Axe —a . |[(0] Pignon conique I
— MA18 EEBwZ Ak P O :
Axe A R L e [ | LS ‘ " S\ | . =S
SN ey W Sl N
MA2Q ZRRA/ A5~ LT e =) S/ P S el I
@ Cross joint = | Q=2 i 22 e R At
apfen , = e Il 2 I - |

Joint en croix

6 42383 TB Evo. 8 (11057615)



MA2 3x6m7<AmER
Screw

x5 Schraube

Vis

5x5mm7S A O—F—il
.‘m Ball connector
elkopf

Kug
Connecteur a rotule

FYor—AOWMY T}
Attaching gearboxes

Anbau der Getriebegehéuse
Fixation des carters

MA4 x2 =
% o R

*2{EEVET. - —
*Make 2. 3 '%\‘ g&losm
%2 Satz anfertigen. L * ~.
% Faire 2 jeux. e TR MA4

- MA22 sm Q 5X5mm

MBS5 3x32m

MAT10 5-5%0.5mAN—4—

®2 Spacar .
Distanzring
Entretoise

3X32mm

MBS x2 s o vah
Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette & pas inversés

Smm

PIvAE— (L)
Adjuster (long)
Einstellstiick (lang)
Chape arotule
(longue)

MB3 3x5m ez
x4 Screw

Schraube
Vis
MAG x2
1050RF T
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes
2X8Bmis v 7 b
) MA1g »emey

Achse
Axe

© MB9 ™Sue”

x2 0-Ring
Joint silicone

MEE MB11 x2

tE—huT
Center cup
Zentralgelenk-Kapsel
Noix centrale

(9)

MA1 3x8m7SARER
x4 Screw

MB15 E—4%—<7>C

x9 Motor mount C
Motor-Lager C
Support-moteur C

Schraube
Vis

*IYfHFicikmEssUEs, O
ER—IVICHLAZET,

“Insert ball connectors into side with
O mark.

+ Die Kugelkdpfe auf der Seite mit dem
Kennzeichen O einbauen.

“rinsérer les rotules par le coté portant
la marque O.

MA2T
3X6mm
ZIN—FEYOEHFHIT MB12 MB1Q A/ i—FvhiLa— BRILRERNTERLEY,
Spur gear 66T A/ \—FF Spur gear holder Attach with synthetic rubber cement.
Stirnradgetri Spur gear Stimrad-Halter Mit synthetischem Gummikleber
geiene ik i Support de pignon befestigen.
Pignon intermédiaire Stimrarigetriebe intermédiaire Fixer avec de la colle pour caoutchouc

< Pignon intermédiaire

synthétique.
MB9

MBK%)

AN—F Y OEY 5
Attaching spur gear
Stirnradgetriebe-Einbau
Fixation du pignon

intermédiaire

3>8mm

MB15

— MA1

wi— B §
,% “ b

__MB15

-

42383 TB Evo. 8 (11057615)



@ FvIN—F v F ORI fHF
@ Attaching upper deck MB17 MB1

i 7yin—FTvFFR # 3%12mm
IXT2mA AL R Einbau des oberen Decks
|\mmmumnmm erow Installation de la platine supérieure 3';',';'?;;’3‘;';: ?ﬁ
Schraube Platine supérieure FR
MB1 x2 Vis MB4
3% 8mm
MB4 3x8mASmER MB16 Ja
X2 Screw TwIN—Tw¥*FF
Schraube Upper deck FF %
Vis Oberes Deck FF S
MB6E 3movovh Platine supérieure FF
X2 Lock nut R
Sicherungsmutter MB1
Ecrou nylstop 3Xl2m
3mmILT 2 —
%BB Washer " \%
Beilagscheibe =
Rondelle >

MA1 3*8mAAiER
x2

Screw
Schraube
Vis
MB2 3x6m@iEz
x2 Screw
Schraube
Vis
3%2.5m E—S—OEY HE—&2—(8I55) i 3
() MB7 “rex> RN e pansioh o
*1 Attaching motor : Hex wrench (1.5mm)
Grub screw M Einb #Motor (getrennt erhéltlich) “Imbusschliissel (1.5
Madenschraube lotor-Einbau Moteur (disponible séparément) mbusschidssel (1,5mm)
Vis pointeau Fixation du moteur Clé Allen (1,5mm)
* 7 FOFESELSIC
;VI§2 :m&aﬁt
xemm T——— Firmly tighten on shaft flat.
@ @ \ WA‘ *Ausf der flachen Seite
= des Schaftes festziehen.
2;1(?-;' —@ \m’\ | *Bloquer sur le méplat
NECEERLET S ‘ ‘ de rarbre.
BAG C/BEUTEL C / SACHET C _ | 3 >
@ MA1 EERFvh— ()
o e 3X8mm Caution sstl;lpkar
ax8mEO—F R MB1 3 P M B1 4 ./"'"/‘". Vo_rsmht icker .
!‘('1204 Screw 23TE= Ao #4 E—5—T55 vk N S depeeexion
Schraube 23T Pinion gear Motor bracket < =
Vis 23Z Motorritzel Motor-Klammer

Pignon moteur 23dents  Béquille de moteur
mm MC5 3x8mino—ER

Screw
XL Schraube
vis *FTHECEDBLSICTEFEEMBLT
e E—S—EBEELTILEEL,
@ MC8 55%2.0m él\me?' %Allow clearance for gears to run smoothly.
x2 D?stanzri ng “Den Zahnridern geniigend Spiel fiir
Entretoise zligigen Lauf geben.
YrAjuster 'espace pour permettre la libre
Mcg 5.5X%1.0mmR~N—H— rotation des pignons. __-'"‘.\
@ |:| X2 Spacer s L
Distanzring i
Entretoise
MC14 3x5x0.2mL
2 Shim
Scheibe
Cale

MC15 3x43m+7
X2 Shaft

ﬁ’e @ 70> b —LOEIHIIT
Front arms
Vordere Lenker
U ?Mmc,‘;i%ii f—l Triangles avant

King pin ball

Lager des Achsschenkelbolzens

Fotule (RYy MC15 MC9  MC4 Ly MC15 MC9 MC4 _MC20

%S URISUF STUANDF Sxm 55X1.0mm  4X8mm 3><43|'|'|'I 55><1ﬂ|'|'l1 Jllrﬂr)':ElTI'I'I " 7m

/

#MNon-scratch long nose pliers | |
#Flachzange mit Kunststoffeinsétzen | | /
#Pinces a becs longs anti-griffures |

*BEDFELESICTmEF S
EVFE—ILERLAHET,
FrPush in using long nose pliers,
taking care not to damage.
*Mit Flachzange einschnappen. Keine
Beschadigungen erzeugen.

4
MC14 MC14
; 3%5x0.2mm
*Insérer avec des pinces & becs longs, en 3% 8mm 5.5%2.0mm  3X5X0.2mm
veillant & ne pas endommager.

8 42383 TB Evo. 8 (11057615)



®

MA2 3x6mSAME2
X2 Screw

Schraube

Vis
TN Kk EEIER. N2 S
}ﬂ{_{ *Note direction. Eﬁ:—
*Auf richtige {

Plazierung achten.
N2 *Noterlesens.

&
\

MC27 AR HE
Suspension mount E
Aufhdngungs-Befestigung E
Support de suspension E

@

4]

(T 355
S—w ZIr T+
® Turnbuckle shaft
MC17 x2 Spann-Achse

Biellette a pas inversés

15)
o

MC20 x2

Tmn T =il
King pin ball
Lager des Achsschenkelbolzens
Rotule

MC22 x4
TwIN—=F—LI7/MB

Upper arm mount B

Befestigung des oberen Lenkers B
Support de tirant supérieur B

5X5mm
AAro—H—iL
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur & rotule

©

©) — =

Oy —
MC30
x1

70> P wiIN—I18bI~y FR
Front upper bulkhead R

Vordere, oberere Differentialirager R
Cloison supérieure avant R

T
/ \
e}
ZOx k7P y—IUb oAy EL
Front upper bulkhead L

Vordere, oberere Differentialtrager L
Cloison supérieure avant L

MC31
x1

ML DRI ZYTF ZTARITF
#MNon-scratch long nose pliers
#Flachzange mit Kunststoffeinsatzen
#Pinces a becs longs anti-griffures

A _MC20
™

*BEDFEVNESICTmF T
£ R—IVERUAHET.

% Pushin using long nose pliers,
taking care not to damage.
*Mit Flachzange einschnappen. Keine
Beschadigungen erzeugen.

*lnsérer avec des pinces & becs longs, en
veillant & ne pas endommager.

/) JAuf richtige

70z 7 —LOBY
Attaching front arms
Einbau der vorderen Lenker
Fixation des triangles avant

AEEICER.
*Note direction.

Plazierung achten.
JNoter le sens.

K HAT—LOBELEIESE, BRENOTHBLTEEL.
*Shave suspension arm and adjust clearance if it does

not move freely.

*Schaben Sie am Lenker der Aufhingung etwas ab und

stellen Sie das Spiel ein, falls er sich nicht frei bewegen kann.

“Poncer les triangles si la suspension ne bouge pas librement.

MA2 3x6m

707 P yIN—TF—LOEHIIT

4

Front upper arms K EECTE,
Vordere, oberere Lenker YrNote direction.
Tirants supérieurs avant JAuf richtige
‘I;!a.zmrung achten.
{RY ffz Noter le sens. :
g C
MC17
4% 18mm

*EDLSICWIHTET,
*Attach as shown.

Y GemaB Abbildung einbauen.
* Fixer comme indiqué.

AAELYF (2mm)
Hex wrench (2mm)
Imbusschliissel (2mm)
Clé Allen (2mm)

*EDLSICIUFTET,
JrAttach as shown.

*GemaB Abbildung einbauen.
* Fixer comme indiqué.

5 17.2m

% = ' /‘ ®)

3

K EECEE.

% Note direction.

*Auf richtige Plazierung achten.
*Noter le sens.

Zax bbb Iy FOBIRITIT
Front bulkheads

Vordere Differentialtréager
Cloisons avant

MC20
Fmm

15

MC22

&'
C—r !

I
K EDESICIIfHITET,
JrAttach as shown.

% GemiB Abbildung einbauen. =
“*Fixer comme indiqué. =

VAN >

*EDESICEY HFET, =5
MC20 7m @

% GeméB Abbildung einbauen.
*Fixer comme indiqué.

Attach as shown.
9 42383 TB Evo. 8 (11057615)



@ @ ZOYEAL7 b FrOEHFIIT
Direct drive unit MC25

2X5: wIRE Y 1— Starrachse HALIhI¥TE
(oo i Unité d’entrainement direct Direct shaft

Cap
MC3 x4  2ylinderkopfschraube Welle der Starrachse
Vis a téte cylindrique Arbre d’entrainement

40T %% direct MC10

MC6 x2 Ring gear 10X13%0.3mn
15107 U Tsllerad :

Ball bearing
Kugellager
Roulement 4 billes

MC10 x2 2

10¢13%0.3mm=Ls \ i
Shim Y
Scheibe
Cale

C——) MAI17 2x98m>+7F

% Shaft
- Achse

Axe

MC26 x2
o | #fLotny7
E!"’Ftc“", i

Mitnehmerhiilse
Coupelle directe 10x13x0.3nm

70> b yviIN—F—LOmY {FF
Attaching front upper arms

Befestigen der vorderen, oberen Lenker
Installation des tirants supérieurs avant

/

= 77»132 3x6m

17

x4 3IX6MABALZ
MB2 xa .
Schraube

Vis

©

MC1 3x10mA@hex
X4 Sci

rew
Schraube
Vis AN )
MC4 4x8mko—EX N Y
X2 Screw W\ &) —
Schraube S A
Vis e N o ;
MC5 3x8m{Ex RO N Ao = = A
X2 Grub screw = I A )
Madenschraube - W Tl AT € .
Vis pointeau : 20 \ >
MCO  55X10mAN—t— _
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise
U7 —LODIHIIT
@ll MA10 5-5%0.5mRA~—+— Rear arms
Spacer I
X2 F : Hintere Lenker
Distanzri H i
b Triangles arriére

| ]
MC15 3x43m+7 +
X2 Shaft

Achse
Axe
MC20 x2 MA10
TomF 2 E i —il 5.5%0.5mm
King pin ball /
Lager des Achsschenkelbolzens {

Rotule

MIDADSUF STANLTF
#Non-scratch long nose pliers
#Flachzange mit Kunststoffeinsétzen
#Pinces a becs longs anti-griffures

MA10~
5.5X0.5mm

MC20 7m

a | *BEDIFHEVESICTmIF T
: Y SE L AL ERUARET.
LSS S Push in using long nose pliers,

taking care not to damage.
*Mit Flachzange einschnappen. Keine
Beschéadigungen erzeugen.
*lnsérer avec des pinces & becs longs, en
veillant & ne pas endommager.

10 42383 TB Evo. 8 (11057615)



19)

MA2 3x6mSEMmER

X2 Screw
Schraube
Vis

MC27 A= FE
Suspension mount E
Aufhdngungs-Befestigung E
Support de suspension E

@

=Ny 2 eI
Turmbuckle shaft
MC17 x2 cdbriagimind

Biellette & pas inversés

21

MB2 3x6m<AHER
X4 Screw
Schraube
Vis
5X5mm
SAaEO—R—i
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

MC20 x2

T R—Ib
King pin ball
Lager des Achsschenkelbolzens
Rotule

MC21 x4

FUIN—TF—LI 7> FA-C

Upper arm mount A-C

Befestigung des oberen Lenkers A-C
Support de tirant supérieur A-C

MC29 x2
RFAITIER—R
Body mount base
Trager

der Karosseriehalterung
Embase de support
de carrosserie

O jm Y4

WIVAGSYF FVFAF
#MNon-scratch long nose pliers
#Flachzange mit Kunststoffeinsatzen
#Pinces a becs longs anti-griffures

\— _MCc20
\ e -

.  16&$

A BEDFENEIICTmEF T
L & R— IV ERLAHE T
WS S Push in using long nose pliers,
taking care not to damage.
*Mit Flachzange einschnappen. Keine
Beschadigungen erzeugen.
“insérer avec des pinces & becs longs, en
veillant & ne pas endommager.

VY7 —LOEY St
Attaching rear arms
Einbau der hinteren Lenker e
Fixation des — = (M| &
triangles arriére I N L VI

‘@

K AT — LOBE S EE S, SRS R THRL TS,
“*Shave suspension arm and adjust clearance if it does
not move freely.

*Schaben Sie am Lenker der Aufhéngung etwas ab und
stellen Sie das Spiel ein, falls er sich nicht frei bewegen kann.
“Pongcer les triangles si la suspension ne bouge pas librement.

U Ty IN—F—LOEIHIIT 17mm

*EDLSICMYUHIET
Rear upper arms JrAttach as shown. g
Hintere oberere Lenker % GeméB Abbildung einbauen. — i /
Tirants supérieurs arriére *Fixer comme indiqué. .f"/ N\ ] ~——
| !.. || ==
@ MC17 [ — . —
L b
ote direction.
D5 : *Auf richtige
<7 Plazierung achten.

Jrioter le sens.

S

*EEICERE.

*Note direction.

*Auf richtige

Plazierung achten. _
*Noter le sens. S

S

= | |
S B /
-4 *EDLSICMYTET,
*Attach as shown.
*GeméB Abbildung einbauen.

* Fixer comme indiqué.

Ut b o~y FOBHIT
Rear bulkheads

Hintere Differentialtrager
Cloisons arriére

21

MA4

5 5mm

MC33

VYT wii—i b7y FL
Rear upper bulkhead L
Hintere,

oberere Differentialtrager L
Cloison supérieure arriére L

©—mca1 O O |
*EDESICIMVFTET,
*Attach as shown.

#GemiB Abbildung einbauen.
*Fixer comme indiqué.

MB2

3% 6mm

MA4

5X 5mm

MC32
D7 wis—itibo~y FR
Rear upper bulkhead R
Hintere,
oberere Differentialtrager R =
Cloison supérieure arriére R [
@) O |
MC21 *EOLSCRYTIET. )
:gttacahsas shown. L
emaB Abbildung NG
MB2 einbauen. ——  MC20
3X 6mm *Fixer comme indiqué. Znm

42383 TB Evo. 8 (11057615)



22) (D) Lot romnut

Differential gear —
2X8mmF v v T AT a— - Differentialgetriebe 4 FIHAL Y
[ﬁf:g g;? zcrek\: tschraub Différentiel f = \ /MC28 Efferentialj
% nderkopfschraube B R | Differenti htung
8 Vieatote cyindricue GV2-_ P bl i b
= *HEIEANET. o o .
MC6 x2 *Fit into grooves. / == e GV2
151057 U 'h_'ln die Ausnehmungen <— —#— f MC16 o
mm&g iljllr‘::;::rnc'lans les = 1.6 8mm i ‘:ia-‘,:ﬁ‘ti);ﬁﬁ
Roulement a billes rainures. ;\:3’ ) ~ %In die Ausnehmungen einpassen.
MC12 * & Yrinsérer dans les rainures.
8504 5L +MC13 » 5X10X0.3m £ X
Metal bearing | ] -
E:I!a"'wé‘rlal 5X10X0.1mm —‘EQ ) # m&:;s
e MC19 - (& AMC18 | F S
10X13%0.2m Sl §X10X0.1m @ MC12
i 5X10X0.3mm
E:‘zc‘" Shim FIINGIT % MC19 —@
Scheibe : ’ = |
Cal Diff housing A Smm | b =
o Differential-Gehause A = TIIN oD
Carter de differential A | Diff housing B
5x10x0.3mm3Ls - mmwshm; g
Shim er de different
Motz g
Cale E@)
MC7
5%10%0.1mn 850 [
MC13 ¥4
X2 Shhaibe
MC6
Cale 1510

HEYOTUT S RBEICENET. f

YrUse shims for clearance adjustment. |
YrVerwenden Sie Scheiben zur MC11 @
Spieleinstellung. |

JrUtiliser des cales pour régler 'espacement. 10X 13X0.2mm

28X17mmZOR w7 -
Cross shaft

MC18 x2 Kegelradwelle
Axe support de

planétaire %
— 1.6X8mms 47 - E =
Shaft
MC16 x2 Achse VAL (#3000) S CE 40T 4
Axe Silicone oil (#3000) = Ring gear
; Silikon Ol (#3000) | Tellerrad
MC19 Smou>s V3 Huile silicone (#3000) { Couronne
X2 8‘_&"% _ \ 5 <
g ) SRR,
Joint torique ! \\ *Note direction.
N T “YAuf die Richtung ——
E :ﬂ *BEICANET, achten. ) Q
o :Fi‘t into grooves. % Noter le sens. ANY
In die Ausneh- < T
TITIAVMAYTL mungen einpassen. %
MC23 Differential cup joint long) _—=—7=| insérer dans les ' MC2——T -
X1 Differential-Gelenkkapsel (lang) L (| rainures. X8 S [ 41
Noix de différentiel (iong) Sc ] SR Ly o2
=5 *MCIBD{EBET ! E}EL*;} x“é
o \ rlwinaanto 2o nctoverightan MC2: MC11
T the level of MC18. o e T e, O —oxis
FIIaArhvT S I~ *Mit O1 bis auf Hohe ~ JSchrauben nicht zu fest X0.2m
MC24 Differential cup joint (short N~ von MC18 fillen, = wizistion, cham Zetinred ot
x1 NDiiI_'er da"meﬁ;krm?ﬂ{kum | I *Remplir jusqu'au I rﬂarpn;tsmpesz}rar MC2:la @ MC6
oucca.cmare cau N/ niveau de MG18. i couronne pourrait se déformer. 1510
FI7F YO i
Attaching differential gear
Einbau des Differentialgetriebes
Installation du différentiel

@

MB2 x4 3x6miSghER
Screw
Schraube

Vis

*EEITER, Q|

* Note direction. —

K Auf richtige Plazierung achten.
*Noter le sens.

12 42383 TB Evo. 8 (11057615)



WEEDEfEALEY
BAG D/BEUTEL D/SACHET D

# 0O

1.6X9mm/v 7 b

Zaxr7P2RIVOBFHIITI
Front axles 1

Vorderachsen 1
Essieux avant 1

24

*2EEVE T,
*Make 2.

%2 Satz anfertigen.
“Faire 2 jeux.

*EBROBEITEELTIEEL.
% Note direction.

JAuf richtige Platzierung achten,
*Noter le sens.

MD10
42m

|| | |
WHIL >
¥2D10 2mES T 7k
Drive shaft
Achswelle
Arbre d'entrainement

Shaft
x4 Achse
Axe
MD8 WAL
@ x4 SORRINAH—
Cross joint
Kreuz ap fi
Joint en croix
WhL S
O T _onmmy3xs
PR
MD12 Wheel axle
X2 Rad-Achse
Axe de roue
\';mlz-sf > o
TaA T
¥2D14 Joint pipe
Verbindungsrohr
Tubes de liaison
MA1 3x8mAMAER
X2 Screw
Schraube
Vis
| pm 1.6X4mm
l)\:'lzD3 FyyFAIUa—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique
5% 5mm
.llm E'ZA" AAEEO—K—L
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule
10507 U T
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes
5%X6.4X1.5mm
Q)] We x5
Spacer
Distanzring
Entretoise
5.5%0.5mm
Ol oz
Spacer
Distanzring
Entretoise
MD5 5%7%0.1mmL
X2 Shim
Scheibe
Cale
WHILSH >
MD6 72ARILUZYT
X4 Axle ring
Achsring
Moyeu
2x9.8mn v 7
—— MA17 %2
Achse
Axe
3X14mr AR
Screw
Schraube
MD1 x2 Vis
MC8 5.5X2.0mmAN——
x2 Spacer
Distanzring
Entretoise

@ Zax b2 RAIVOBEHILT2
Front axles 2
Vorderachsen 2
Essieux avant 2
MAG
1050
{RY ‘
MD5

5X7X0.1m
2 9) P
L
L—%@f ﬂ(ﬁ?m 5

YS‘%.‘LSQ.

MD11 23> 7HER1—in7

%2 Clamp type wheel hub
Radnabe in Klammer-Ausfiihrung
Moyeu de roues a cliquet

MA10 —&

5.5X0.5m e

MA4

5X 5mm

MD6
K IBROBFIER.
“Note direction.
JAuf richtige
Platzierung achten.
% Noter le sens.

;W%@ﬁ

|

MAG
1050

MD6
*EBROAFITER.
“rNote direction.

K Auf richtige
Platzierung achten.
Y Noter le sens.

Y5

>
f\~

&

MDS

S§X7X0.1mm
X

5X6.4%1.5mm

@J\%\;}

MD3
1.6X4m

MD11 MA17

2X.9,8mm

AT RIVOBR T
Attaching front axles
Vorderachsen-Einbau
Fixation des essieux avant

MD1

3x14mm
v

d

3% 12mm

IX1Zmm7 AALE R
MBS
Schraube
Vis

13

42383 TB Evo. 8 (11057615)



MD 1.6 4mm

®2 3 FruwTATVa—
Cap screw
Zylinderkopfschraube

Vis a téte cylindrique
10507 VT

MAG6 Ball bearing
x4 Kugellager
Roulement & billes|
5X6.4>1.5mm
X2 pTE
Spacer
Distanzring
Entretoise
MD5 5X%7X0.1mmLs
x4 Shim
Scheibe
Cale

MA16 7Z2ARILUZT

X2 Axle ring
Achsring
Moyeu

MA17 2%9. Srmg«ﬁ‘ +

x4
Klammer-Ausfiihrung

Moyeu de roues a cliquet

o[

MD13 F'ﬁZJL' vk
®2 e shaft

Achse
Axe

MD11 x2
DS TRRA—IVINT

Clamp type wheel hub
Radnabe in

Achswslle
Tige d'axe

DORARANAFE—

Cross joint
apfen

Joint en croix

[o]

MD19
X2

2X.9.8m

A-42 |O

@ VY TIRIVORBHIIT 1
Rear axles 1
Hinterachsen 1
Essieux arriére 1 H/
Wy MD5 MR3
MAG 5x7x0.1m \\\ - ‘/\g\a‘@
(o7 1050 \’) W MD15
N 2
MA6 ~ D’(@/’) N MD19
1050 = = MA16
N *EWROBEISERLT L,
// “*Note direction.
MAS FAuf richtige Platzierung achten. MD5
:£B% ~/ 5X6.4X1.5m TN 00N 5X7X0.1m
\MD5 9)‘3&7
5X7X0.1mm 2*1?5’0"“
MD1 3
A, MAG6
{R» MA1? 1050

*HBROMEEIC
ERLT{ETL,
% Note direction.
HAuf richtige
Platzierung achten.
JrNoter le sens.

2mmAA T T+
¥2D1 5 Swing shaft
Drehachse
Axe de basculement

MA8
MAG6 sx6.4%1.5m
1050

MD11  MD3

1.6 X 4mm

MA17
2X9.8m

3X8mmASARE R
Screw
Schraube
Vis

5> 5mm
AAEo—R—
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

3x14mmASEAER

7oA IVODEFHIIT 2
Rear axles 2

Hinterachsen 2

Essieux arriére 2

MA1
3X8m

MA4 —%
52X 5mm

L GV

Screw

Schraube
Vis

5.5%2.0mm A~—4H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

MA10 5-5%0.5mAN——
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

MD1x2
@ 9(»1203
Ol

MA10

5.5X0.5mm _

U 7oA IR
Attaching rear axles
Hinterachsen-Einbau
Fixation des essieux arriére

MD1
3X14m

MB1
3x12m

MD1

3X14m __

MA10
5.5X0.5mm

MBI

3xX12mm
IX1Zmm7 AALE R
MBS
Schraube
Vis

14
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@ VP REES A —DRYHF 1
Attaching rear stabilizer S
m MB7 3x2.5mgf§t¥ Anbau des hinteren Stabilisators
rub screw
¥4 Madenschraube
Vis pointeau
N =
l!ﬂ

Fixation de la barre stabilisatrice arriére

KU FHCiSEE S BY o
&9, O ER—ILIcH / TR }
LARET,

“%Insert ball connectors
into side with O marks.
*Die Kugelkdpfe auf der
Seite mit dem Kennze-
ichen O einbauen.
*Insérer les rotules parle
coté portant la marque O.

MI?? 3X2.5m
3\

2

*ELY (B ENBEIEH 2T IEE L,
% Shave down if fit is tight.

*Etwas abschaben, wenn die
Passung zu eng ist.

*Ebavurer si I'ajustage est trop juste.

s AUN—DBHIIT 1 FHEEVET,
Darpara 1 o ket WUAHET.
WEEAEALES StoBdimpter 1 *Fairo djoux. XSnapon.
BAG E/BEUTEL E/SACHET E Amortisseurs 1 *Einschnappen.
(ME9) Sy *insérer.
*IRLET. &‘IHGZ ca |
“Disassemble. Zyllndar—Kazpe |
JrAuseinander nehmen. Capuchon
EA R *Démonter. d'amortisseur
Piston

Kolben s —
ot * ST MEFXEDHTENESIE
Cylinger EBLTIEE
Ow FEHrE Zylinder EEL, )
ME3  Rod quide Y Be careful not to damage piston rod.
Sta g h X *Vorsicht! Nicht die Kolbenstange
x4 Guizgedq::(emng AT T i@:ﬂ:hﬁdig@r&. i P
= - e pas endommager I'axe de
MA15 2mEY>% i'y F;j"{ F épﬁ:g;;?ﬁuster piston. {,'—.“-“f{\_“ N
@ E-Ring ¥ Federhalter PPN
8 Circlip Rod guide cap Embase de
Kappe an der fasRot
Imm Gesténgefiihrung -,
MES i< (=g Coupelle de =
QU g (UaE) videoe d'axe (7T
X4  silicone O-ring (blue) | 94'930°

Silikon-0-Ring (blau)
Joint silicone (bleu)

ME4 13m
O Imm \

ME2 EXbrOvF

x4 Piston rod
Kolbenstange
Axe de piston
—0Ow FHA FfevT
Rod guide cap
1“; E; J>_</4§ Kappe an der Gestangefiihrung
Ly Coupelle de guidage d’axe
0O-ring
0O-Ring
Joint torique

Damper oil Make 4.

@ HoN—F A ILDANTS :«wﬁust

= ¥4 Satz anfertigen.
= _ ME9 x4 Da{'npfer-ﬁl . *Faire 4 jeux. .
= H) = — Huile pour amortisseurs
E Damper cylinder
Dampfer-Zylinder 1.exivercsis roeanss, 2.c2 brELSELEEBL, 1L B.ouvs—sryTE L&RAAT
i % Sf"’ps e EAr/EPS(YLETFEETATIVRD Yo ERBBHAR, BIhfANILE RTTY.
= amort FoaEEET. Ty an—N—TRORVET, 3 Tighten cylinder cap.
1.Pull down piston and pour oil into cyl- 2.Pull down piston, attach oil seal and i i
inder. Remove air bubbles by slowly absorb ol overflow with tissue paper. sZyfinciar-Kappe aufeol b,
moving piston up and down. 2 Kolben nach unten ziehen. Olabdich- 3.Serrer le capuchon d'amortisseur.
1.Kolben nach unten ziehen und Ol ein- tung einstecken, iiberlaufendes OI mit .
fillen. Luftblasen durch Auf-und Abbe- Papiertaschentuch abwischen, ; )2 g_
wegen des Kolkians harsusdricien. 2.Pousser le piston vers le bas, placer le Cy:n)c‘.iar cap
1.Pousser le piston vers le bas et rem- joint d'étanchéité et essuyer I'excédent Zylinder-Kappe
plir le corps d'huile. Chasser les bulles d'huile avec du papier essuie-tout. Capuchon
d'air en déplagant le piston de bas en d'amortisseur
heced _ o K U)LEBLET,
/ *kMake immholeas s
HIN—FAIV @ ME7 shown. ¥23
_ (#400-Ff) Y 1mm Loch wie
SN _~ Damper oil abgebildet bohren.
ek —~ Dampfer-Ol . “Percer un trou de
Huile pour A 1mm comme indiqué,
amortisseurs /L\ S 7]
N = savvan——
@ Tissue paper
Papiertaschentuch
Papier essuie-tout E ;]
FAIW—Ib
g 8il seal =
labdichtung
ME?7 x4 Joint d"étanchéité &
ra—— = *iPpo Y EFERET,
:17—1—2&&% *Move slawly.‘-

“lLangsam bewegen.

FEIP=a—AREFIMED OWEELLTS <D
z “* Déplacer lentement.

AeEEIhTWEY. CEROSFRUETEL
FhTzw, HitLDENRRTSHELBDET,
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@ @ HAUN—DBHITT2 *UEEVET, :
JMake 4. =

Dampers 2 3
= %4 Satz anfertigen.
MES6 xs StoBdampfer 2 *Faire 4 jeux.
Amortisseurs 2

5.8mm 4 o \—F—IbF v
Damper ball connector nut
Kugelkopf-Mutter fiir Dampfer
Ecrou-connecteur & rotule

d'amortisseur
K INE RV e RID S R—IWEH LiIARE T,
*Attach from the side in which the hole is
made.
MES8 x4 “%Von der Seite mit der Bohrung her
AT IS einsetzen.
Coil spring *Fixer par le cté dans lequel un trou est
Spiralfeder percé.
Ressort hélicoidal
*ATIVAT I T EMBHTV2-5%
BT,
\V/2-5 % Compress spring to attach V2-5,
% Feder zusammendriicken,
um V2-5 einzufiigen.
* Comprimer le ressort pour attacher V2-5.
ATV T IvAG—EELTATITO
e EREABELET.
#rRotate spring adjuster to adjust tension and
ground clearance.
*Drehen Sie am Federhalter um Spannung
und Bodenfreiheit einzustellen. : %
po *Faire tourner 'embase de ressort pour :  *OHBILSR—ILICHLAZET,
[ régler la tension et la garde au sol. F JrAttach from the side with the O mark.

YrAnbauen auf der Seite mit dem O Zeichen.
Fixer par le c6té avec la marque O.

70 kI — O T
Attaching front dampers
Einbau der vorderen StoBdampfer

MB2  3xemr ez Fixation des amortisseurs avant

x2 Screw
Schraube

vis MB2

© 7O

MAT10 5-5X0.5mZ~—1— R o
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise
*EOMERICRY{TTET.
Attach as shown.

*GeméB Abbildung anbringen.
JInstaller comme indiqué.

ARAELYF (2.5m)
Hex wrench (2.5mm)
Imbusschliissel (2,5mm)
Clé Allen (2,5mm)

@ & s —Om T
Attaching rear dampers
MB2 o Einbau der hinteren StoBdampfer MB2
(Ikﬂm X2 3xam's‘:;i"gx Fixation des amortisseurs arriére 3X6mm
3_chraube ' /
: MB2_
@[I MC9  55%1.0mAN—1— 3X6mn
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

S| e

of o T

*EOUEICIHIET, AV A
*Attach as shown. e e

% GeméB Abbildung anbringen. ( et
Y Installer comme indiqué.

Mco
5.5X1.0m
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BAG E/BEUTEL E/SACHET E

F &2,
59

5% 5mm7S A O—FH—IL
.'lm Eall ﬁokgn?cwr
ugelkop!
MA4 x1 Connecteur a rotule
=~ MB6 3mOvZFwi
i %1 Lock nut
. Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

MF15 x4

Y= —ATIT (K
Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder (groB)
Ressort de sauve-servo
(grand)

MF16 x2

H—d =2 FUT
Servo saver spring (small)
Servo-Saver-Feder (klein)
Ressort de sauve-servo
(petit)

(2 =¥ @Y —K) (Tamiya servos)

Um 2.6x10mEy ETER
Tapping screw

Schneidschraube
MFG X1 Vis taraudeuse
Checking R/C equipment

(Trims in neutral.
Install batteries.
Extend receiver antenna.
4) Connect charged battery.
(5) Switch on transmitter.
(6) Switch on receiver.
(7) Ensure reverse switches are in shown
position.
Steering wheel in neutral.
(8) Servo in neutral position.
(19 After attaching servo saver, switch off
R/C units and disconnect connectors.

Uberpriifen der RC-Anlage
(Siehe Bild rechts.)
(@ Trimmhebel neutral stellen.
(2) Batterien einlegen.
3) Empféngerantenne ausrollen.
Voll aufgeladenen Akku verbinden.
(5) Sender einschalten.
(6) Empfénger einschalten.
(7) Sicherstellen, dass die Umschalter fiir die
Drehrichtung in der gezeigten Stellung sind.
Lenkrad neutral stellen.
9) Servo in Neutralstellung.
Nachdem de Servo-Saver angebracht
ist, die RC-Einheit ausschalten und die
Stecker abziehen.

Vérification de I'équipement R/C

1) Placer les trims au neutre.
Mettre en place les piles.
Déployer I'antenne du récepteur.

4) Charger complétement la batterie.
Allumer I'emetteur.

(6) Allumer le récepteur.

@ s que les ir Irs sont

dans la position montrée.

8) Le volant de direction au neutre.
Servo au neutre.

(19 Aprés installation du sauve-servo,

éteindre I'ensemble R/C et débrancher

les connecteurs.

@ ghfcﬁ%gkz‘;;:gfﬁ U2 M, ooy MRORERIE £ CRATH BB T,
= o b, L& #Refer to the manual included with R/C equipment.
Uberpriifen der RC-Anlage "} ([= ¢ *Die bei der RC-Anlage enthaltene Anleitung beacht
Veérification de I'équipement R/C *Se référer au manual inclus avec I'équipment R/C.
*BESORICF v 7L, B —ROZ 21—+ FILERELTEIITTIIEEL, > <=
“Make sure the servo is in neutral prior to bly.

% Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringeﬁ.
“ S'assurer que le servo est au neutre avant assemblage.

=R N<=

CO" ="/

1) FULERDEIE
/7 LET,

(8) AFT U T HRA—ILE
L, Y—ROBEE
RELTEEL,

MF15

*Use Q1 and MF6 when using Tamiya servos. See

(3) F»7HEDELET.
T RTP T IORVEESS

*—RHBZa—FSILORET
EDESICIYTHET,
“Attach as shown with servo in

neutral.
2 SR —ROBEIRQIEMF6EEALET. AWis. angegeten Serve i
MY —REERT SRS’ TORECRIEE L, Neutralstellung bringen.

*Monter comme indiqué avec

diagram below when using other brands of servo. le servo au neutre.

% Q1 und MF6 benutzen bei Tamiya Servos. Bei der

Verwendung anderer Servos unten stehendes

Diagramm beachten. 0 Ui, ER{EMD

“Utiliser Q1 et MF6 avec des servos Tamiya. Se Ay FEGY, EFTA —
reporter au tableau ci-dessous pour d'autres Ry F)—sR@ETLTE i
marques de servos. =57,

= ==

(4 REHDETRI T —%
T oRFEEY

HAF T TH—R
#Steering servo

¥ Lenkservo
#Servo de direction

5

Q) AFT U TRA—Ibeh
T UBOEE, EEST
WBBARLY —RD=a

— ;ST

MF16

Fefiit Y — R EEET 2R8I, v—R
F—YAEAEF Y FIBD10mmY 1 X
ERICEBRLET, COREL(RT, 478
Bohhst—RIcgbEEAEREAT
IEEW, e, ChUADEZDB SR
TR A=H—lcBHVELEEEL,

JWhen using other brands of servo,
replace servo horn screw with 10mm
screw included in this kit, using this
diagram to select the correct screw. If
there is no suitable screw, please contact
the servo manufacturer.

*Bei der Verwendung anderer Servos
sollte die Schraube am Servohorn durch
die beiliegende 10mm Schraube ersetzt
werden. Beachten Sie das Diagramm fiir
die Auswahl der richtigen Schraube, Ist
dort keine geeignete Schraube aufgefiihrt,
fragen Sie den Servohersteller.

*Pour d'autres marques de servos,
remplacer la vis de palonnier par la vis
10mm incluse dans ce kit, en utilisant ce
tableau pour choisir la vis correcte. S'iln'y
a pas de vis compatible, contacter le
fabricant du servo.

1 *ERDXIVEELLRT.
(Y —Fh—YFAERDBU) / Selecting Servo Hom Screw RS AAI L ¢)
Schraube des Servohorns / Choix du palonnier de servo YrExamine screw and determine type.
% Schraube iiberpriifen und die

Richtige auswahlen,
AH—RBSEZENLET, “ Examiner la vis et déterminer le type.
*Remove original servo

horn screw.
* Originalschraube des
Servohoms entfernen. coeespm OOOETNE L
*Enlever la vis originale du : R
i : SyETHTER
: Tappingscrew 't
Schneidschraube

Vis taraudeuse

AR
Standard screw T
Standardschraube

Vis standard

* TFORTETEADK T EREBL., BRLIERAZEET.

r Check screw thickness with diagram below. Use selected screw.
% Dicke der Schraube mit dem unten stehenden Diagramm
vergleichen. Die ausgewéhite Schraube nutzen.

*Veérifier 'épaisseur de la vis sur le tableau ci-dessous. Utiliser la
vis choisie.

R
< P Thin ... - MF6
Dinn 2.6>10mm
Fin
T e [ﬂmm MF5
- J B?:I:tk ‘‘‘‘ > 3% 10mm
isse

.-M _ﬁ"i’r: ...... »- §|mmmm MF4

Diinn 2.6><10mm

Fin

L

Thick +evres MC1
> T S o (Jummm MG,

ssuchen.

Epaisse
*EATEY—H OmMYHHEBICEbET 1 \YA 3
BUET, @n IS“ @3
*Match part with servo. @ =
** Y%Den zum Servo passenden Sockel au: A o
* Utiliser une piéce adaptée au servo. Ohn A %VVS

18
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41)

K AHDDEIRI2—DERIEADIC
MDA EE R HHHLTEEL,
*Also refer to R/C equipment
instruction manuals when installing.
% Beim Einbau auch die Anleitungen
der RC Ausriistung beachten.

% Se reporter également aux manuels
d'instructions de I'équipement RC
pour llinstallation.

(E—42—a—FO2i¥A)
Motor cables

Motorkabel

Cébles du moteur

T

ESC. 77l E—5—{
ESC Motor
Fahrregler Moteur
Variateur ‘
Aga—r A:za—r
Blue Blue
Blau Blau
Bleu Bleu
B :#a—r B :#a—r
Yellow Yellow
Gelb Gelb
Jaune Jaune
Cirrovy CirLoy
a—F a—F
Orange Orange
W AT F—EE LoD DT LIEEL,
% Connect cables firmly.

“rDie Kabel fest zusammenstecken.
“Connecter fermement les cébles.

*EMI-FiRIrIich
S5EnE3icFroziy
FTlidR, {akipaid
SR ETMYERVET,
#Secure cables using
nylon band. Cut off excess
portion using side cutters.
Y Kabel mit Nylonband zu-
sammenbinden. Uber-
stand mit Seitenschneider
abschneiden.

“Maintenir les cébles en
place avec un collier en
nylon. Enlever la partie ex-
cédentaire avec des
pinces coupantes.

@

MA71 3x8mAAER
X2 Screw
Schraube
Vis
MB2 3x6m7 @i
x2 Screw
Schraube
Vis
MF2 3x12m7S@mER
X6 Screw
Schraube
Vis
MA2 3x6mm;SAMER
X2 Screw
Schraube
Vis
MF8 55%3.0mAN—4—
@ x4 Spacer
Distanzring
Entretoise
MC8 5-5%2.0mAN—1—
%2 Spacer
Distanzring
Entretoise
* AR vy T —
ERcE. M1 %
53— (B}
EEOLSICRY
HrEd.
“Attach
square-shaped
battery packs
using another
MF21 on {B}
as shown.
*Rechteckige |
Accupacks i
befestigen mit ~
einem weiteren i
MF2iauf (B) | [ ()]
L T b
ixer les pacl
d'accus format MF21

carré en utilisant (% |
@ E’-’-‘-*Mﬂ

comme montré. 3%12mm

D

IXBMABAL X B
(Jmm > zeren ;
MA1 x3 Schraube
Vis
3x6mm7TAME R
) Schraub
raube
MA2xs S
3mm"F w2 —
Washer
Beilagscheibe

ARFT7 I G —ROBY 5+
Attaching steering servo
Lenkservo-Einbau

Fixation du servo de direction

MF7 x3 Rondelle

MF19 ¥—®<o>k
’ Servo mount
/ Servohalter
Support de
servo

*EICHFETMISET.
“* Position to the left.
% Position nach links.
* Positionner 4 la gauche.

RCAHDIERA

Attaching R/C equipment
Einbau der RC-Anlage
Installation de I'équipement R/C

il AT
Antenna pipe
Antennenrohr
T T8 Gaine d'antenne
Antenna cable 3
Antennekabel \

Fil d'antenne “\
e

#ESC

*AET—TIRBEGRECYSTRYNITET,

*Cut double-sided tape into required sizes.

% Doppelklebeband in den erforderlichen GréBen zuschneiden.
*Découper la bande adhésive double face aux dimensions requises.

HEEM HBREMALYF MF13
i#Recel # Receiver switch FPuFtEewd
#Empfianger *Empfanger-Schalter Anten
#Récepteur  Interrupteur du circuit i
de réception Antennenkappe
‘ _ s Capuchon d'antenne
| EEATvA—(A)
| Caution sticker it A 4
| Vorsicht Sticker Antenna pipe
| Sticker de precaution Antennenrohr
| / Gaine d'antenne
Vil !
Antenna cable
Antennekabel
Fil d’antenne

* P TN T ERLTDBREIET
TS HENETICLEL LS,
(77 HgRHEA)

*Cut antenna pipe to appropriate
length, ensuring antenna is contained

fully within.
*Antennenrshr  der  Lénge der
verwendeten Antenne anpassen, dabei

#Electronic speed sicherstellen, dass die Antenne in voller
controller e _ Lange geschiitzt wird.
#Elektronischer *EET—7 *Couper le tube d'antenne a la
Fahrregler . F*Double-sided tape longueur appropriée en s'assurant que
*Variateur de vitesse P ¥ Doppelklebeband l'antenne est complétement &
électronique s % Bande adhésive I'intérieur du tube.
double face
Ry 7)== FORYR MF22 x1 MF21 ﬁ-:'*/tr-zf\‘—b‘—
Attaching battery holders ATy b PRA—— lount spacer ;
Anbau der Akku-Halterungen Offset mount spacer e g Siniadegeolelon
Installation des fixations de pack Unterlegscheibe fiir Radsturz \
Cale de montage déporté |
MF11
yFU—HRZ A
Battery post
Batteriepfosten
Colonnette de

support de pack

MF18

RyFU—IbB I FU—TTUHA
Battery holder B Battery holder A
Akku-Halterung B Akku-Halterung A
Fixation de pack B Fixation de pack A

Mcs

il 55%20m ||

\ \
MF8 MF2 MF8
5.5X3.0m  3x12m 5.5%3.0m
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®

MA1 3x8mA@hER
Screw

%2 Schraube
Vis

MF3 3% 10m; \ﬂJJlllt’Z

X5

Juumn

S!:hraube

@

MA1 3x8m;‘;ﬁﬂt’7~
x2

ol

MF14 6mAFwvrEZ

Schraube
Vis

if necessary.

“Gegebenenfalls mub der

StoBfanger entsprechend der —

gewdhiten Karosserie TLgIIN— _| —_—

nachgearbeitet werden. Urethane bumper

MF3 3X10m %Couper en fonction du type de Urethan-StoBfinger gi MF3 .~

carrosserie, si nécessaire. Pare-chocs en mousse 3X10mm
U RF1 <o OB 5
Attaching rear body mounts y !
Anbringung der hinteren Karosseriehalterungen F2 MF14
Fixation des supports de carrosserie arriére b &mm
BB2 b BB3 b

x4 Snap pin

Federstecker

Epingle métallique
KEFITERLTESEL,
“Note direction. MF14
*Auf richtige &mm
Platzierung achten.

*Noter le sens.

@4 ST DR—LA— I BB
BORWTT, COTREEL,

BEY - F—LAN—TTFLA

ZOYFRTFAI VY FOBYGIT  kEECERLTEE L.
Attaching front body mounts :Emg::gg"“-
Anbringung der Platzierung achten.
vorderen Karosseriehalterungen “ Noter le sens.
Fixation des supports de ¥ i
carrosserie avant \\ °

o

MF23
INZIN—HR—

StoBfangerhalter
Support de pare-
chocs

*EFHTERTORIE -
T ENTEET,
*Remove the sections
shown if desired.
“Wenn gewiinscht, die
gezeigten Partieen ent-

fernen.
#Enlever les parties in-
diquées si souhaité,

‘ *RF ILBDBEL. BT R
IEEhETY>TEALTLEEL,
“ Cut according to the body used,

Bumper support —__

MF14
émm

- MF14
6mm

A

EVHI—) F2ABAEVET,

4 Gear covers
Getriebe-Abdeckungen
Couvercles de pignons

'| | He/ VHERh Y R—F 1 TTHY
CTENET.

#Cut off using scissors ora
modeling knife. i
*Mit Messer oder Schere
abschneiden.
W Découper en utilisant des
ciseaux ou un cutter.

*RE I IVLERSLET.
#Remove protective film.

% Schutzfolie abziehen.
FEnlever le film protecteur.

2 *2.8~3.0mD7VERTE T,
=/ JrMake 2.8-3.0mm holes.

. *Percer des trous de
J/ 2,8-3.0mm.
~ AN
’4_\‘&__

% 2,8-3.0mm Lécher bohren.

42383 TB Evo. 8 (11057615)



2.6 X5mm7S A E R
Screw
Schraube
Vis

dnn 7 S0y b
Flange nut
Kragenmutter
Ecrou a flasque

[mnm MA1 3x8mfhER
X2 Screw

Schraube
Vis

MF8 55%3.0mA~N—4—
@ X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

EFTEHIEMET, v TV—D
AR Z—ERHBBVTLEE,
EFRANyTU—EDBRWVEXET
BLE HOBRETRHELHYE
¥, ESELGWEFIR, B9 ETH
IWWFU—DIARXT72—EHENTE
TET

DISCONNECT BATTERY WHEN NOT
USING THE MODEL

Disconnect battery when model is not
being used, as it may result in a run
away model.

AKKUSTECKER ABZIEHEN, WENN DAS
MODELL NICHT IN BETRIEB IST

Akku abh@ngen, wenn das Modell
nicht benutzt wird, da es sich sonst
selbststindig machen kann.
DECONNECTER LA BATTERIE LORSQUE
LE MODELE N'EST PAS UTILISEE
Déconnecter la batterie lorsque le
modele n'est pas utilisé pour éviter
qu'il se déplace inopinément.

6mmAF v T
Snap pin

Federstecke
MF14 x4 Epingle métarllique

FY¥Hh/i—DEIFHT MF1 Frhi—

Attaching gear covers 2.6 X 5mm Gear cover P
bau i Abdeckungen Getriebe-Abdeckung -
Anbau der Getrisbe- o / Couvercle des pignons / :
Fixation des couvercles de pignons o
7 N9

(zax>k)
Front
Vorne
Avant

Fyhii—

Gear cover

—— Getriebe-Abdeckung
Couvercle des pignons

#RA—Ib
#Wheel
#Rad
#Roue

FiTARNY T — DR
Installing battery pack
Einlegen des Akkupacks
Installation du pack d'accus

MF20 /3y FU—Hbs—

5.5%3.0mm

HETRINyTU—
3% Battery pack

3% Akkupack
#Pack d'accus

Battery holder
Akku-Halterung
5.5%3.0mn Fixation de pack
AFvTEDEY ST Uy MF14 2 -.__|
Attaching snap pins Rear 6
Federstecker-Anbringung
Fixation des épingles
(Zaxky
Front
Vorne
Avant

21
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*RCAD, Iy FTU—, E—F— U/ E— 5T M EDRBBRDL A7 0 bRI
AaVEHAT. BEOEMIBEZEISHTLHNHEEY, A—APEERRICHLET

Y=L AT I ERBATIEEL,

*y— AT TEICEBAOBYMITMIELSREYET, HARENX R TR
oEREdH. LTS 58HF I TESTHROIMIHHIEEER

TLREEL,

% Different layouts have different R/C equipment, motor and parts positions,
plus drivetrain composition. Switch to adjust chassis balance according to

conditions or driving style.

Y Main instructions in this manual are for layout ['\; follow replacement steps on

the following pages when choosing [=].

m (ZOo>rEE)

Front-balanced
Schwerpunkt vome
Centrage sur l'avant

I -] .

CHASSIS LAYOUTS

E] (U
Rear-balanced
Schwerpunkt hinten
Centrage sur l'arriére

YEHE)

*Verschiedene Aufbauarten haben unterschiedliche Anordnungen von
RC-Ausriistung, Motor und anderen Teilen. Andern Sie diese, um die fiir ihren
Fahrstil passende Gewichtsverteilung zu finden.

% Die Hauptanleitung bezieht sich auf Version .. Bei der Verwendung von [=]
folgen Sie den Anleitungen auf den folgenden Seiten.

*Le différentes configurations ont un équipement R/C différent, les positions
du moteur et de certains éléments qui varient, ainsi que la transmission.
Transformer pour modifier le centrage du chéassis en fonction de conditions ou
du style de pilotage.
Y Les instructions principales de ce manuel concernent [Y; suivre les étapes de
remplacement des pages suivantes pour [:].

00

MA2 3X6mmSAMER

Screw
x9 Schraube
Vis
O O
c O O
A34 E—%—<ThB
m Motor mount B
Motor-Lager B

Support-moteur B

MA2 3X6mmSAMER
x4 Screw

@

Schraube
Vis

MAG x2

10507 U5
Ball bearing
Kugellager

MA34
E—H4—I/MB
Motor mount B

Motor-Lager B \
Support-moteur B

R =
N —=
/

a757vF

Lower deck

Chassisboden

Platine inférieure
*EEICER, MA2
*Note direction, ~ 3>6mm
FrAuf richtige

Plazierung achten,

JrNoter le sens.

MA33
E—F—TVFA
Motor mount A
Motor-Lager A
Support-moteur A

(@)

"-.._:_._________ o m_\

Roulement a billes

5X6.4X1.5mm
MAg  see:
Spacer
Distanzring
Entretoise

Ol

TOAINI T
Axle ring
Achsring
Moyeu

MA16
x1

H

2X9.8m v 7 b
I)\<}|1A17 <t

Achse
Axe

5]
15

DL & 70 473 378 vl 3
X
MF12 x1 Rear input shaft

YOARRINAH—
MA20 Cross joint
x1 Kreuzzapfen

Joint en croix

Hintere Eingangswelle
Axe d'entrée arriére
(] MA23 x1
e
Input shaft
Eingangswelle
Axe d'entrée

MA17

2>9.8mm

MA16
MAS K EFICEE.

“*Note direction.

SXEAXTIM e auf richtige

6 I
1050

Plazierung achten.
*Noter le sens.

MF12

5X6.4%1.5mm

0

MF26

1587 O~NF v T -
Propeller shaft .

Antriebswelle

!

NOTICE

*EOa@EICLET,
Attach as shown.
Y GemaB Abbildung

/ anbringen.
Yinstaller comme

X indigqué.
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MA1 3X8m@aiER

x4 Screw
Schraube
Vis

2x8mmisv 7k
= Ma1g xemi2

Achse
Axe

TomOL) Zr4F
MB9 O-ring
x1 0-Ring
Joint silicone

MF10 =E A4 L ol

Shaft connector
*1 Stecker
Connecteur
G
E—F—IIFC
Motor mount C
Motor-Lager C

Support-moteur G

oX 1)

MF24

Fuii—7F vFRR

Upper deck RR

Oberes Deck RR

Platine

supérieure RR
.

MBI

3X12mm

3X12mm7 AR ER
Scvaube
chraul
MB1 x2 Vis
MA1 3%8m7S@iER
%2 Screw
Schraube
Vis
MB4 3x8m@mER
X2 Screw
Schraube
Vis
MB6 3mowvoidwh
%2 Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

MBS 3mm7yv—
Washer

X2 Beilagscheibe
Rondelle

Screw
Schraube
Vis

MA1 3x8m7fhER
X3

5% 5mm
ARAEO—F—iL
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

3mmOwy 7+ vk
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

3nmT i —
Washer
Beilagscheibe

1 R/S—F
by Spur gear
MB9 MA18 Stimradgetriebe
Pignon intermédiaire

7mm 2X 8mm

@ MF25
FuI\—FvERF

Upper deck RF
Oberes Deck RF
Platine supérieure RF

ZAYFHALT Y
-~ Direct drive unit
. Starrachse
Unité d’entrainement direct

K EEFIERE.
*Note direction.
FAuf richtige
Plazierung achten. |
*Noter le sens.

HEE TR,
#*Note direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
Y Noter le sens.

FI¥Y

-~ Differential gear
Differentialgetriebe
Différentiel

MB6
3mm
MA1  3m '
3X8mm \
\\ Y 0
\ /@ W
W /
MA4
5 5mm

* =R a— FSILORETEOESICIRUHTET.
JrAttach as shown with servo in neutral.

% Wie angegeben Servo in Neutralstellung bringen.
% Monter comme indiqué avec le servo au neutre. 3X8mm

JJ;...

*BICHFETIUHTET,
“Position to the right.
“*Position nach rechts,
“*Positionner a la droite.

MF19 H—H=o
Servo mount
Servohalter
Support de servo
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' !ﬂF2 Ix 12m;s'iij:v]1ti'x

Schraube
Vis

[mm MB2 3xemiSARER
X2 Screw

Schraube
Vis

W MA2  3x6m7SAMER
S

MF21 =~ bRA—H—
xg =~ Moutspmosr o

Cale de montage

MF22 #74y 9w b2"—t—

@ CAY

%1 Offset mount spacer
Unterlegscheibe fir Radsturz
CRladomONMBEBOODONIE. | ...iuceresmommvermsioresomesion i assseiasnmmsensss o fiosiossiuldssiornsmsarsesion i riesiesspossvsfseie iarminisssyesessmsaines sorssssersssams
{RCAADIEEA) HREMAIYF

K Ay FU— Attaching R/C equipment %meer switch
ERITIEMF21E Einbau der RC-Anlage ﬁm:ﬂ}%ﬁhﬁ:ﬁﬂn
E5— D (A Installation de de réception
EEOLSICRY I'équipement R/C s
'I*dl:*f'!'. - *Note direction.

Attach EBEATvH— B JeAuf richtige
square-shaped Caution sticker Plazierung achten.
battery packs Vorsicht Sticker “*Noter le sens.
using another Sticker de precaution
MF21 on {A}
as shown. -
K Rechteckige ot — ®ESC
Accupacks HER{EMR # Electronic speed
befestigen mit #*Receiver controller
einem weiteren #Empfanger #Elektronischer
MF21 auf {A} #Récepteur Fahrregler
wie gezeigt. \ #Variateur de
HFixer les packs 3 vitesse
d'accus format \ MF21 KRRy T — électronique
carré en utilisant Y/ Battery pa:l: —
e MF2 3512mm s Akiupack
comme montré. #Pack d'accus

SETTING UP

=Dy TY

RCH—IFFS AN\ —DRMUOLEAPEE I T« ¥ a v B EDRAEEMFICE ST,
FORFELEDLOTEXY. B0t O ILLPT T ot EIFT
WLDbity Fod, SUEPICRLEEBOTEP A o N—OflEEE X,
U TFs T EESTIEEL,

SETTING UP THE MODEL

To greatly enhance the overall performance of your car, it is necessary to tune
the vehicle to the track (and its surface conditions) on which you will be racing.
Make adjustments referring to the instruction manual, keeping in mind that
“balance” is the key word.

ANPASSUNG DES MODELLS

Um die allgemeine Leistung lhres Wagens stark zu verbessern, ist es notwendig,
das Fahrzeug auf den Untergrund (und die Oberflachenstruktur), auf dem Sie
Rennen fahren wollen, abzustimmen. Fiir die Verdnderungen beziehen Sie sich
bitte auf die Gebrauchsanweisung, und denken Sie daran, daB “Balance" das
Schiiisselwort ist.

REGLAGE DU MODELE

Pour ameéliorer les performances générales de votre voiture il est impératif de
I'adapter aux conditions du terrain ol auront lieu les évolutions. Effectuer les
réglages en vous référant au manuel d'instructions en ayant en permanence a
I'esprit que “I'équilibre” est I'idée directrice.

@ ERE

Yy T IOE—BREIBEICH 2 PERINCLETY, BMEREICEST
F7ANR—FE—IVERAY (VI EF4T 4L N—F) B2ELFIFTREEL. €
=R F—DFEE (VIh EFTA70L.N\—F) 2BZ3T ek >TEY T
T DESEHRVET,

@®TIRES

Tires have a great influence on the performance of the car, and are normally the
first components tuned. Select the right tires for the track you are racing on.

Settings can be made by choosing different tire insert (soft, medium and hard).

@REIFEN

Die Reifen haben einen groBen EinfluB auf die Leistung des Wagens und werden
meist als erstes “getunt”. Wahlen Sie die richtigen Reifen fiir den Untergrund, auf
dem Sie fahren wollen. Einstellungen kdnnen auch durch Wahl unterschiedlicher
Schaumgummi-Reifeneinlagen (weich, mittel und hart) vorgenommen werden.

@®PNEUS

lis influent considérablement sur le comportement de la voiture. Ce sont les
premiers éléments a considérer. Sélectionner des pneus adaptés a la piste
d'évolution. Des ajustages sont possibles avec différents types de garnitures
inserts (souples, medium et durs).

Or—8& (b—a-b=TTH)

b= EDIFEE. EEEHSREY, RFTYY
TOPY BB DRGHE P EVET, F—T7
Melfcigdid, BICAFTVIORBH Y v—TF
Il Ed, L, EB558D 5 LBk
TRAE—FEEFTEERY. 7 oH4-RAF7PF—1\—
AT T7HRIE>THREALICCVLRATT IR
EOTLEVET,

ZOY+— TR, 7O MZBADDTHER—T2
rFEDHTHELDBRLWTLLS,

@TOE-IN AND TOE-OUT

Adjusting the car to toe-in a little, by pointing the
wheels inwards, provides the car with good straight
running and moderate steering. Toe-out, which points
the wheels outwards, gives sharp steering response.
Begin with a little toe-out and work from there.

@VORSPUR UND NACHSPUR

Geringfiigige Einstellung der Rader nach innen sorgt
fiir guten Geradeauslauf und geméBigte Lenkeigen-
schaften. Bei der Nachspur (Rader zeigen leicht nach
auBen) zeigt sich eine scharfe und harte Lenkung.
Seien Sie vorsichtig, nicht zu ibertreiben, fangen Sie
mit leichter Nachspur an, und orientieren Sie sich vor
dort aus.

@PINCEMENT ET OUVERTURE

On optera pour un léger pincement (orientation des
roues vers linterieur) qui assure un meilleur
comportement en ligne droite sans trop altérer celui
en virage ou une ouverture (orientation des roues
vers |'extérieur) qui génére une réponse rapide et
précise en courbe. Dans I'une ou I'autre des alterna-
tives, ne pas atteindre des angles trop importants.
Commencer le réglage par un léger ouverture et
corriger par étapes.

—EeneE |

{b—r2)
Toe-in
Vorspur
Pincement

(=7 k)
Toe-out
Nachspur
QOuverture
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(IR TNWHRTIN (V) )
Adjustable suspension mounts (rear)
Einstellbare Aufhéngungs-Befestigungen (hinten)
Supports de suspension réglables (arriére)

(h—f8 - % MRE) (B £33 e
Toe angle (kit-standard setup) Example

Vorspur (Baukasten Einstellung) Beispiel N2 \_
Pincement (réglage standard du kit) Exemple

* Ty aMFERMEAOY FORTOMBIZL
YU —AOREH T,
F—fA=2v—2fb—f (Fvia) 4Py TS5
rMlk—& (2r0v F)

*Different bushing offsets and adjustment of

tie rod length give different toe angle.

Toe angle = Toe angle of chassis (bushing) + toe

angle of upright (tie rod)

*Verschiedene Werte der Lagerungen und der
Lénge der Spurstangen erzeugen unterschiedli-

che Vorspurwerte.

Vorspur = Vorspurwinkel des Chassis

KT IR AREZIIWHAR I DT v a1 B MABTET
F=LOr—A (F—12) . O—ibE>8— AFv g
EEEIITENTETT., TOR, rv—DRI—Ib
=R, FLY FEEBENZOTERELTEEL,
*Different bushings have different offsets for
suspension shaft holes. Changing bushings can
alter toe, roll center and skid angle settings, and will
also change wheelbase and tread.

“Die einzelnen Lagerungen haben unterschiedliche
Abstinde fir die  Aufhingungslagerwellen. Der
Austausch der Lagerung kann Vorspur, Rollcenter und
Schragwinkel verandern, sowie Radstand und Spurweite.
“* Différents inserts présentent différents décalages pour
les trous d'axes de suspension. Le changement d'inserts
permet de modifier le pincement, le centre de roulis et
l'angle de dérive, et modifie également I'empattement et
la voie.

Z10vF *T T 54 Al —flE
Tie rod 0 ~1" OAETHELE
Spurstange 9.
Biellette *Adjust toe angle on
1l o0 upright side between 0
and -1 degrees.
*Vorspurwinkel der

F gung '
0 und -1 Grad einstellen.
*Régler l'angle de

pincement des fusées

— ! entre 0 et-1 degrés.

(Lagerhiilse) + Aufhéngung (Spurstange) J kT v 1DEETE
*Différents décalages d'inserts et réglages de HETEEy.
longueur de biellettes font varier I'angle de JAltering bushing
pincement. attachment direction
Angle de pi it = angle de pi it du gives further setups.
chassis (insert) + angle de pincement de la %Das Anbauen in
fusée (biellette) verschiedener Réchtunn
erzeugt weitere Setup
Méglichkeiten.
N3 N2 N1 2 N2 N1 N2 :Madlﬂ:r le sens d:m
- ° o o 5 xation des inserts
38 L 25 20° 200 28 20 d'autres possibilités.
*ERIIYAT T bEL—MATI FOE
HERILEBF—AOELERLTVET, A 73> - 7
:— VEFIATBL. @IEVEY T T HERETT. Sop tﬂt«u— W?gﬁ?;; ¥ m R
Different suspension mount and separate arate suspensi
suspension muul_n;:t combgnatms alhertc:a angle. Use g-ép?ariﬁmoum Separate AuﬂﬁnSup mﬂugg (0P1883) (Item 54883) N (OP1885) (tem 54885)
ety sold Hop-Up Options for a wider range of | auhéngungs-Befostigung ™~ suspensi [ N1 N2 | N3 N3 | N2 | N1 | N2 | N3
*l hiedliche  Aufha It oder | Support de suspension XB | xa X A B C D E F G
separate Halter dndem die Vorspur Nutzen Sie die N3 | %D
separate en  Tuningméglichkeiten  fiir
weiteres Setup. | N2 | xc .
%La combinaison de différents supports de (or1ss0) | N1 | xB | 1.0°| 0.5°| 0°
suspension et supports de suspension séparés o o o o
modifie I'angle de pincement. Utiliser des Hop-Up - | 3 |[feraBata) N2 | XA 1'5,, 1'0., 0'5,, - " Y
Options disponibles séparément pour un plus grand A | N2 | N3| x | 20°] 1.5°| 1.0°] 0.5°| O
choix de réglages. (OP. 1331} | N1 A | 25°| 2.0°| 1.5° 1.0°| 0.5°| 0°
N4, N5, N6, N7EERT i F—aRicabe  |(Item 54881) [ N2 B [3.0°] 25°| 2.0° 15°| 1.0°| 0.5°| 0°
E&ﬂ%ﬁﬁ@u@ﬁuﬁﬁggﬁrﬁﬁaﬁgﬁ | N3 N3| C | 3.5°| 3.0°| 2.,5° 2.0°| 1.5°| 1.0° 0.5°| 0°
angléin addition to toe angle. = N2| D 4-0-:. 3.5° 3.00 2.5° 2.0° 1 .50 1 .0° 0.5° 0 . .
;:I:d_. NS, l:ﬁell.‘mdv:;%dem dava:olloemsr und 5 :1 E | 45°| 40°| 3.5° 3.0°| 2.5° 2.0° 1.5°| 1.0° | 0.5 0
ragwinkel in LNg ZUr Vorspur. 2 F .0° .5° .0° .5° .0° 5° .0° 5 .0° 5° o
e s Ecfernrlotanlar eebae et tar T
I'angle de dérive en plus de 'angle de pi it J J J - o L o L : J J
¢ I‘_—ﬂfﬁ‘lblf?)ﬁﬁ» S5 5mOEs
Adjusting toe angle range Ground clearance (5.5mm)
Einstellbereich des Vorspurwinkels gahrhbhe (5,5mm)
Réglage de I'amplitude d'angle de pincement arda au'sol (5, Smm)
_ 0° -0.5°
*EQEFOEO—FR—ILOEE | = iR
EEADTET, FELRDR—1 e \ Front A
COMRBONELNTEES. & e Vorne | ' N
EBEICHELTIEEL, Avant 53 5mm | Il
JAltering the sections highlight- oy L= b ‘J‘—Jb _—5.5%1.0mm
ed at right adjusts toe-in range Ball connector \ = AN—Y—
when suspension is compressed. AT B Kugelkopf ﬁ Spacer
See diagram at right for details. = Connecteur Distanzring
“Die rechts gezeigten Einstellun- : o & rotule ‘ Entretoise
gen éndern den Vorspurwinkel, —= 2))
wenn die Radaufhéngung } " *5x5mm7SAEO—R—Il (Fv HEE) B —ERESVEEA.
einfedert. Sehen Sie die Tabelle auf 5.5X1.0mAN—Y—ENNIBE F— H#0.5° HPLET,
der rechten Seite fiir die Details an. % 5x5mm ball connector (kit standard) does not change toe-in range. Toe-in
“* Changer les sections indiquées a S A \ | decreases by 0.5 degrees (approximate) when attaching 5.5x1.0mm spacer.
droite ajuste I'amplitude d'angle de b=ty ! k—t i % Der 5x5mm Kugelkopf (Bausatz Standard) &ndert den Bereich der Vorspur
pincement lorsque la suspension : | nicht. Der Winkel verringert sich um 0,5 Grad (etwa) wenn den Distanzring
e ot e o ta s Toe-in daqraasas - |l Toe-in Int_:reasas 5,5x1,0mm eingebaut wird.
droite pour plus.de détails. R;mmém du m&hﬂ:ﬂi‘lm *Le connecteur & rotule 5x5mm (standard dans le kit) ne modifie pas
pincement pincement I'amplitude de pincement. Le pincement diminue de 0,5 degré (approximative-

(O—IbEra—)* Ty 1DBETEEZASTETO— I/ 2—ERETEEY,

ment) en installant une entretoise 5,5x1,0mm.

Roll center “Different height offsets give different roll center setups.
Verschiedene Hoheneinstellungen ergeben verschiedene
Rollcente x
olicenter : Rolicenter Einstellungen.
Centre de roulis  #Des décalages de hauteur différentes donnent différents
réglages de centre de roulis.
(RFVFE)  *HEROTy 10BEERERBTETAFY FAEBETEET,
Skid angle “Pairing bushings with different height offsets applies skid angle.
i erungen mit unterschiedlichen enwerten ergeben
Sch kel *Lag i hiedlichen Héh b
chrégwin andere Schragwinkel,
Angle de dérive  kAppairer des inserts de décalage en hauteur diffé

Fangle de dérive.

ts agit sur

7@

5.5mm

5.1mm

4.75mm

4.4mm

4.0mm
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@®Fri—f

a—FUrdhonT i viciBRohb @l i, BERsa—F—os
RITHREE T, CTOLEE FIVICF Y/ —AE DD LTHELE
HEEZ, 2AVDT Vv THEBPLEVESLEVTSTELT
FEY, O—F -V IRDT )y TEMPTICEZIAT 1 TE v
N—iz, BSTIeRERI T TR vi—lcty T LET,

@CAMBER ANGLE

While taking the corners, the car is forced to go outwards, causing
instability. The area of contact on each tire is determined by the
camber angle, and therefore the traction of the tires can be made
greater or lesser by adjustment of camber angle. To increase
traction during comering, adjust camber angle to negative, and to
reduce traction, adjust to positive camber.

@KRUMMUNGSWINKEL

Bei Durchfahren von Kurven wird das Fahrzeug nach AuBen
gezwungen, was Instabilitdt verursacht. Die Kontaktflache jeden
Reifens wird vom Kriimmungswinkel bestimmt, und so kann die
Bodenhaftung der Reifen durch die Verénderung des Krimmungs-
winkels erhdht oder verringert werden. Um die Bodenhaftung in
Kurven zu erhdhen, verringern Sie den Kriimmungswinkel, und
vergréBem Sie den Winkel fir weniger Haftung.

@ANGLE DE CARROSSAGE

En virage, la voiture a tendance a s'échapper vers I'extérieur
causant une instabilité. La surface de contact de chaque pneu
est déterminée par I'angle de carrossage. En conséquence, la
traction des pneus peut étre augmentée ou diminuée en faisant
varier 'angle de carrossage. Pour accroitre la traction en virage, |
opter pour une valeur négative et vice versa.

(BT TF =)
Negative camber
Negative Sturz

Carrossage négatif

{RIFo TF =)
Positive camber
Positive Sturz

Carrossage positif

I
R T YIN—T—LOREEZEASTETHELET.
“Adjust by changing upper arm length.
*Durch die Lénge des oberen Lenkers einstellen.
*Régler en modifiant la longueur du triangle
supérieur.

L
Wide
Breit

= Agrandir

=
&

m
Narrow
Schmal
Diminuer

QEE - I FAO—%

HE- YN FRFO—2EO—F—) 7 PmE.
TL—FVDHEOESHTicRELET.
HEEA o N—A T IOHEE, IR THEEL. U
TUFAO—=27EF—LOMCA (4x8miO—EX)
THRELEY,

@GROUND CLEARANCE AND REBOUND STROKE
Ground clearance and rebound stroke have a great
effect on stability during cornering, acceleration,
and braking. Ground clearance can be adjusted by
altering damper spring tension and stiffness.
Rebound stroke can be adjusted by rotating 4x8mm
screw on suspension arms.

@BODENFREIHEIT UND AUSFEDERUNGSHUB
Die Bodenfreiheit und der Ausfederungshub kann
groBen Einfluss auf die Fahrsicherheit in Kurven,
sowie beim Beschleunigen und Bremsen haben. Die
Bodenfreiheit I&sst sich an der Schraubenfeder
einstellen. Der Ausfederungshub kann mit der
4xBmm Schraube auf dem Querlenker eingestellt
werden.

@LA GARDE AU SOL ET LE REBOND

La garde au sol et/ou le rebond ont une incidence
importante sur la stabilité en virage, accélération et
freinage. L'ajustement de la garde au sol s'effectue
par le ressort hélicoidal. Le rebond se régle au
moyen de la vis 4x8mm sur le bras de suspension.

MC4 4xam

o+

BHIBE—F— AL 7V FFICEDET ESF T roOlE# (¥

L) By T T LTLREL,
@®GEAR RATIO

Choose gear ratio according to the motor used or running surface

condition.

@GETRIEBEUBERSETZUNG
Wahlen Sie die Getriebeilbersetzung entsprechend
Motor und dem Fahrbahnbelag.

@RAPPORT DE PIGNONERIE

Choisir le rapport de pignonnerie en fonction du moteur ou du type de

piste.

HEs *E=F o FPEHROGET 21—
Formula FrEERLTIEEL.
Z N —F 4 s (66T) % Use 06 module pinion gear.
( Spur gear teeth x25 |:1
EZFd v = (Fw HEH) 66TRA/NN—FVF
Pinion gear teeth (kit-included)  Spur gear
dem eingesetzten B | ot 23T 747:1 27T 6.11:1
20T 8.25:1 24T 6.88:1 28T 5.89:1
21T 7.86:1 25T 6.60:1 29T 5.69:1
22T 7.50:1 26T 6.35:1 30T 5.50:1

(A FRATRFAI I PRATF—)

Body mount stays (wide)

Trager der Karosseriehalterungen (breit)
Embases de support de carrosserie (larges)

RFrIIAFAT—
Body mount stay
Tréger der Karosseriehalterung
Embase de support =

de carrosserie \

N
MAT “——
3>8mm

*F =B {3

ERICHBMATIYT

ET

“Use in place of

damper attachment

screws.

JrAnstelle der

Befestigungs

schrauben fir die

Déampfer benutzen.

*Utiliser & la place

des vis de fixation

d’amortisseur.

RFARIIIRT—
Body mount stay

Trager der Karosseriehalterung
Embase de support de carrosserie

(SRR HA—RILE—)
Transponder stay
Transponder-Halterung

Support de transpondeur
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EFEBOER
CAUTION
A VORSICHT

*ETEIE, BT TU—EET L. RCA—IZDOWERRE. BFhEEEPOSMEREETENRWNCLE
&4, MRS ERP Y AN G EDREERIC S VAT LTHEEL LD,

*After running, disconnect/remove battery from the car. Completely remove sand, mud, dirt, etc.

#Nach dem Fahrbetrieb die batterie abklemmen/ herausnehmen. Entfahnen Sie Sand, Matsch, Schmutz etc.

PRECAUTIONS % Deconnecter/enlever la batterie du modéle aprés utilisation. Enlever sable, poussiére, boue etc...
™y f i '
{FEFTEIENCE) {EFTTHEIEBICE) {EFERDOSEZREIE) :@ Ensure throttle trim is in neutral.
DEEMOZOY ML R LSOOI DEEBORA v FEONIZLET, EBY. ESHBBOBOFIHTAA %g;?gﬁr:’;‘;:gmpnﬁgf
FEoTWATLERMBLES, @WRITRCH—PIDAAy FEONICLTLEE L, YFEGOTWEEXT. @Switch on recelver,.
@Ry FU-—DARTE—EREET, = (5)Reverse sequeﬂcé to shut down

L.

after running.

(1)Stellen Sie sicher, dass der Gas-
trimm auf neutral steht.

(@Accupack verbinden.

(3)Sender einschalten.

(@ Empfanger einschalten.

&Nach dem Fahrbetrieb in umge-
kehrter Reihenfolge vorgehen.

(1S'assurer gue le trim de gaz est au
neutre.

Connecter le pack d'accus
(2)Mettre en marche I'émetteur.
(4)Mettre en marche le récepteur.
(5)Faites les opérations inverses aprés
utilisation de votre ensemble R/C.

OANTHOPPDNELEFHOFIE TIRESEEL, @Vermeiden Sie das Fahren des Autos an (iberfiillten Platzen und in der Nahe von

QER T ICESEEVTIIEEL,
e g = % .= i - i @Das Auto niemals auf Sffentlichen StraBen fahren lassen.

gg{g;:éf;ﬁéﬁ_ﬁ;; g-%ﬁ:g?gg ‘g) 'h%;&g{;g?g%;g;;;gmg @Prilfen Sie, daB niemand in der Umgebung dieselbe Frequenz benutzt, denn

L SHTEEL,

@Avoid running the car in crowded areas and near small children. @Ne jamais utiliser sur la voie publique.

@Never run the car on public streets.

@Make sure that no one else is using the same frequency in your running area. Using the same - o 2 : 5 "
¥ : 7 it % o ¢ . Utiliser | fré te t de
frequency at the same time can cause serious accidents, whether it is driving, flying or sailing. OB KA ISR, LHINOC I8 ERSEE e (ST Y PSR I pRUY RINS ROUIC8

kleinen Kindern. Gebrauchen Sie nie die StraBe fiir B/C Rennen.

dadurch kénnen Unfélle entstehen - sowohl beim Fahren, Fliegen oder Segein.
@Eviter de faire évoluer le modéle & proximité de jeunes enfants ou dans la foule.

@Assurez-vous que personne d'autre n'utilise la méme fréguence sur le méme

sérieux accidents, pendant la conduite, le vol ou la navigation des modéles R/C.

FSTFvY

TROUBLESHOOTING

FEHLERSUCHE

RECHERCHE DES PANNES

*EHLLLEZEB ol E, B (RCH-) {8
BICHY ERIC,. FORERTH S TIVF v 7%&fT

2TLIEEL,

“ Before sending your R/C model in for repair, check it
again using the below diagram.

*Bevor Sie lhr Modell
priffen Sie es nochmals
folgenden Anleitung.

“Avant de renvoyer votre modéle R/C pour une
réparation, vérifiez-le & nouveau en suivant ce proces-

sus.

zur Reparatur einsenden,
selbst entsprechend der

§= PROBLEM
HORE ROBLEME

CAUSE
oL URSACHE

BL%5 REMEDY
LOSUNG
REMEDE

EfFRNNYyTU—BFEEThTLETH,?

Weak or no battery in model.

Schwache oder keine Batterien in Auto.

Pack de propulsion manquant ou insuffisament chargée.

ETFRANyTU—ERBLTIEEL,
Install charged battery.

Voll aufgeladene Batterien einlegen.
Recharger la batterie.

HHEHEL

E—F—IcHEEHY EEADLT?
Damaged motor.

Motorschaden.

Moteur endommagé.

B, PLOETTHRDEIGEE—2—ETMLTIEEL,
Replace with new motor.
Durch neuen Motor ersetzen.
Remplacer par un nouveau moteur.

Model does not move.
Modell fahrt nicht.

Le modéle ne démar-
re pas.

OA—FEAPRI T a—FLTLEEADL?
Worn or broken wiring.

Verschlissene oder gebrochene Kabel.
Cablage sectionné ou usé.

A—FZELVBRTEH A—A—IcEBERELTIEEL.

Kabel anspleien und gut isclieren.
Vérifier et isoler le cablage.

ESC(IL7bOZyHAE—FIvbO—5—) HEELTVEEAL?
Damaged electronic speed controller.

Beschadigter Fahrregler.

Variateur électronique de vitesse endommagé.

CERADA—HA—ILERLEbEEEL,

Ask manufacturer to repair.

Erkundigen Sie sich tiber Reparaturméglichkeit beim Hersteller.
Faites réparer par le S.A.V. du fabricant.

ETRNAY T —P, ZEROTEH VGG TULERAL?
Weak or no batteries in transmitter or model.

Schwache oder keine Batterien in Sender oder Auto.

Accus manquants ou insuffisamment chargés dans 'émetteur
ou le modéle.

ETANYFTU—RABLTEEL, EEROBRIEFSOELOD LR
LTLFEEL,

Install charged or fresh batteries.

Legen Sie geladene Akkus oder neue Batterien ein.

Installez des accus rechargés ou des piles neuves.

il
2
Splice and insulate wiring completely. E]
4
K

B3 &3cESHL
No control.

Keine Kontrolle.
Perte de controle.

BEROT T FIZOUTWETH?
Antenna is not fully extended.

Die Antenne ist nicht voll ausgezogen.
L'antenne n'est pas complétement déployée.

ToTHET T FNATIGELT, RTrOAETHRIELTIEEL,
Ensure antenna (fully contained in pipe) extends outside the body.

Sicherstellen, dass die Antenne (komplett im Réhrchen vorhanden) [;]
auBerhalb der Karosserie ausgezogen ist.

S'assurer que |'antenne (entiérement dans le tube) est déployée hors de la carrosserie.

AIENERDMHIEI T, FIAT v TH Lo W HBRTOETH?
Moving parts are incorrectly assembled or insufficiently
lubricated.

Die beweglichen Teile sind falsch zusammengebaut oder
unzureichend geschmiert.

Les piéces mobiles sont assemblées incorrectement ou
insuffisamment lubrifiées.

AR E K RTAIEEBOMEE. HIITEL, JUAT v TELTIEEL,
Check, reassemble and apply grease as necessary.
Priifen, erneut zusammenbauen und nétigenfalls fetten.

Vérifier, réassembler et appliquer de la graisse si nécessaire.

27
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@ PARTS X1
51644

A

oooo0OO0O0O0QO

eccooococoooo|
Y

na

/F‘)
\_,/7 Dﬂoooooocoooo"ﬁ

FEHL
P Not used.
i ,f/_ 3 O Nicht verwenden.
Non utilisées.

AURWRADF Y FEIFERMARERET FHHI— e X1

STLEFHVET. ERERIZLVLERICAST Gear cover 11834048

WEY, Pty T TRELTHESTLIEEL, Getriebe-Abdeckung

“ Specifications are subject to change without Couvercle des pignons

notice. Extra screws and nuts are included. Use i

them as spares. (= L - VT P 4 |

“%Technische Daten kénnen im Zuge ohne Lower deck 19408332

Ankiindigung verandert werden. Es liegen grapslqbodpn

zusitzliche Schrauben und -muttern bei. Als atine inférieurer

Ersatzteile verwenden. L ——

+ Caractéristiques pouvant étre modifiées sans kaa {I‘f 7 X1

information préalable. Des vis et des écrous Antenna pl p: 16095010

supplémentaires sont inclus. Les utiliser GA' 't"'l "gf"“t’e r

comme piéces de rechange. aine d'antenne
OFRFwH— coeeeeee X1
Stickers 11421836
Aufkleber
Autocollants
EEATvH— X
Caution stickers
Vorsicht Sticker
Stickers de precaution
FLABRIRAI G roeree X
Urethane bumper 16275083
Urethan-StoBfanger
Pare-chocs en mousse

- ) PARTS x1
» 19006975 R\\I

H:| oooocoooocoooccoooﬂ(
—

2

[LD| OOOOOODOOOOOOOOOOO[I(

N

FIINGIATA
DifhousingA | FVHEEE sise7 40T 20T A—24--%2
Differential- Gear bag F'{_Jg i Miter gear
Gehduse A . Ing gear Zahnrad fir Winkeltrieb
Carter de égﬂremr Byl Tellerrad Engrenage & chevrons
differential A : s Couronne =
~X1 51549 pignonerie %2
W T2INITLIB
 Diff housing B
| Differential- FELR
G%B Not used. {
y Carter Nicht verwenden.
differential B Non utilisées.
«+X1 51549
TR I
Tool bag AEMLZF (2.5mm) -+ --X1 RAWLF (2m) -ooee x1 ARAWL>F (1.5m) «+--x1
Werkzeug-Beutel Hex wrench (2.5mm) 50028 Hex wrench (2mm) 12890027 Hex wrench (1.5mm) 50038
Sachet d'outillage Imbusschiiissel (2,5mm) Imbusschliissel (2mm) Imbusschlissel (1,5mm)

FAOANIE e x2
Nylon band 12808134
Nylonband

Collier en nylon

Clé Allen (2,5mm)

Clé Allen (2mm)

I i 2

Clé Allen {1,5mm)

FFELF e WL F oeeenn 1
Box wrench 50038 Wrench 14305026
Steckschlissel Muttemschliissel
Clé a tube Clé
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| ‘ 2mEY Y
‘A‘ o ~ 6 @ mA‘l 5 E-Ring Ceramic grease 87099
| | ircli Keramikfet
| | | 50588 Girclip Graisse céramique
MAT 3x8mAfiEx MA16 ToRILUZY MA30 *»7L—t
2 Screw %1 Axle ring *1 E!CGI‘?:::‘
Schraube i Achsring 13404149 rung O O
51626 Vis 5 Mn‘yau " Platine RC
MA2 3X6mASMER C— MA17 2x98m¥v7h O
x19 Screw X1 yainle
Schraube se
R10%5 Vis il Axe
MA3 3x6m73whEX — 2x8mns v b
i gchcrew » mm 8 Shaft
rau Achse
19808228 Vis 19805823 Axe
[ MA4  SxsmssEo—R—ib m 3x23mA—/\w I v T b
.4 X3 m’;“wr e Turnbuckle shaft
-Ach:
53800 Connecteur & rotule MA19 x3 s42. gmﬂ%:g ;ai inversés
MA5 AFTUTHRA MA20 HORRINAH— L J
%2 m:?gsg::t X1 Cross joint
19803039 colonnette de direction 51444 Kreuzzapfen AFFUTT—Ls
Joint en croix MA31 : T 4
e Schubstange
1050 7YY T
mAB Ball bearing ;n:e:n: ;;ith dhata0n Commande de direction
42113 Kugellager Antennenstange
. Roulement & billes Pied d'antenne

|
ATTIT T

3 10507 U4 (3nmiz) S H— (L) ; :
',‘:‘1“7 Euallglmier:gt mTl g@i:tsﬂfelgtﬂ"?‘g} MA32 x1 fﬁﬁlﬁ%ﬁ%"%ﬂu
20 Roulement a biles Cl:lapeérl'{'ﬁulga[:?ggue} 13451454, Pontetde direction
{3mm)
MAS  5X6.4X1.5mA~N—4— MA23 f,::ﬂj;‘ﬁa:y*ﬁb
Ol % ey MO | D, e
19804372 Entretoise Axe d'entrée

E—4—<TMA
1 Motor mount A

MA9 5X0.5mm XA_—H— 30mm
© %2 Spacer AL T e T 19803427 g;’“’grﬁﬂtgm A
A Distanzring Swing shaft X
Entretoise MA24 x1 54410 Drehachse
Axe de basculement
@II MA10  5-5%0.5mAN—4—
Spacer 2
%2 i ; EINL—FHRAZ T/ A-a
Dist
53539 E:m:mr;g ¥|A25 Separate suspension mount A-a
. I sagge  Getrennte Authdngungs-Befestigung A-a
@ﬂ &ﬂzA-“ 3><0.?m81p’;c—e:;"— . Support de suspension séparé A-a ® O MA34 ﬁo_t:;;.:tgbg
Distanzri *1 - |
18805845 Entratoiso_ #/\L—MIRTIV Ab 1sa0az7 OO Lege B
MA26 Separate suspension mount A-b Pe
MA12 5X7x03m¥Ls X1 Getrennte Aufhangungs-Befestigung A-b o O O
%1 Shim o 54884 Support de suspension séparé A-b /—\
Scheibe
53587 i O

MA27 t/\L—FYRTFEa
MA13 5%7%02mL X1 Separate suspension mount E-a
Shim l 54885 Getrennte Auﬂ'léngung_s—Befes‘ngung E-a |
%3 Scheibe - Support de suspension séparé E-a
53587 Cale
5 L=+ ATTFED
MA14  3%5%0.1m gl#m ﬂA28 Separate suspension mount E-b —
X2 Scheibe ’ siggs  Getrennte Aufhingungs-Befestigung E-b
53585 Cale Support de suspension séparé E-b
- MAS35 x1 13451245
. . = = ARFI+— Aoy F
O O W O O ')\()11/-\29 Stiffener Lower bulkhead
; e

T I Verstérkung Differentialtrager unten
: L 13451456 paidisseur Cloison inférieure

~ 7m0 L) > 5
B ‘ @ 0 MA16 7Z2AIWLIT '::1289 r.“(:i-rmg
L 4] | 10505771~ Axle ring O-Rin
IXT2mARALE R '}(’LAS Ball M:ﬂfg i Achsting 19804615 jcint slicone
Screw Kugellager oyE
MB1 x2 Schraube . Roulement & billes . MA20 ZORR/AH—
51630 Vis ) MA17 2x98m vk X1 Cross joint
& - Shaft Kreuzzapfen
. IxBmA AR A 10507 U 24 (3nmiE) X1 51444 : i
‘]umxmmm I>\<ﬂsA1 A IEA}' Ball bearing (3mm) 51444 19805776  AChS® Joint en croix
51626 Schraube 42220 Kugellager (3mm) Sz w25 (L)
Vie gon:I:;nw abilles 2%:1? L {Io.-.?::mg ]
MB2 3x6mAmhER — Chape a rotule
%2 Screw MAS 5X64X15mA~—4— MAZ22 x4 sages  (longue)
51624 Schraube %1 Spacer
Vis 19804372 Em MA23 x1
3X5mmFSARER K MI o 13450860
"W ¥4B3 Screw MA1Q 55%0.5mAN—4%— MBS Turnbuckle shaft | ; ’:-tp;s;a';tjvj "
Schraube X2 Spacer X2 Spann-Achse =
s Is 53539 Distanzring 54248 Biellette & pas inversés oo
. : Entretoise pa: O Axe d'entrée
X8mm7SAME ¥ "
Domm MB4 e MAT12 5x7x03ms MBS et MB10x1
s1627 Schraube X1 Shim = gatss Sicherungsmutter 13451453
Vis 53587 g:lh:'be Ecrou nylstop O O ;'; ‘_¥*;‘§l{"'§_
ur gear er
3x6mmySAMEZR 2 3X2.5m EXY Stirnrad-Halter
m |>\<ﬂ8A2 Screw MA13  5%7X0.2m L O ':!BT Grub screw O Support de pignon
51625 Schraube x1 Shim 19805777 raube intermédiaire
Vis 53587 Scheibe Vis pointeau
ek i B Cale MB11 ta—hvr
XSS EEO—Ff—) - 3mmILT v 2 — Center cup
.llm ¥2A4 Ball connector @ MA15 ngum/ﬁ' E:‘BB Washer X2 Zentralgelenk-
s Kugelkopf x1 ehing - L8 Beilagscheibe 13454804 Kapsel
Connecteur 4 rotule 50588 reip Rondelle Noix centrale
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66T
AN—F¥
Spur gear
Stimradgetri

Pignon

intermédiaire

23T

—)

MB13

X1 54363

[m L FAVIVE- Lol o
&1%5 Lower bulkhead

Differentialtrager unten
13451445 G1oison inférieure

| MB14

13450874

E—2—TISyvk X2
Motor bracket 19803429 Motor-Lager G
Motor-Klammer Support-moteur C

Béquille de moteur

MB15 E—%—=v>C
Motor mount C

MB16 x1 18803428

T wIN—T v FFF

Upper deck FF
Oberes Deck FF
Platine supérieure FF

O

MB17x1 19803428

Fuii—7vFFR
Upper deck FR
Oberes Deck FR
Platine supérieure FR

O

[t 7 S

126mm
MB18 ANy -

Pinion gear
Motorritzel

Propeller shaft

Pignon moteur

Antriebswelle
13451457 Cardan

Co-&

(e

=
Ofm

MGC1 3X10m7@AER
Screw

x4
Schraube
51628 Vis
MB2 3x6ém7SAiER
x12 Screw
51624 Schraube
Vis

MA2 3x6ém7<@mE =R
x4 Screw

51625 Schraube

Vis

5x5mmrsAEO—3R—l
Ball connector

U AAIV (#3000 51 A L)
Silicone damper oil (#3000, light orange)
Silikon Dampferdl (#3000, Hellorange)

Huile silicone d'amortisseurs (#3000, orange clair)

MA1Q 5-5%0.5mAN—1—

Ol

X2 Cistancriig
53539 Entretoise
1013 x0.3mm<sLs
MC10 Shim
X2 Scheibe
53588 le
10X13%0.2m3 Ls
MC11 Shim
X2 Scheibe
53588 Cale

)

MC19 5mOuU Y
X2

8:;;‘?39 (o) o\ MC28 x1 siss3
aesen Joint torique K S
MC20 Tmm o E =L B{gm h
X8 K]ngefin ball o] o] Joint de carter de
2018 des Achsschenkelbolzens i

Rotule

MC21 7v/I\—TF—LIVFAC

8 s4ss Befestigung des

Upper arm mount A-C

oberen Lenkers A-C
Support de tirant supérieur A-C

MC22 7viI\—TF—L3IUFB

x4 2
19803431 Befestigung des

Upper arm mount B

oberen Lenkers B

MC29x2 19803433
RFLRIEN—R
Body mount base
Trager

der Karosseriehalterung
Embase de support
de carrosserie

MC30 x1 19803430

O kFwri—rybo~y FR

Front upper bulkhead R

Vordere, oberere Differentialtrager R

Support de tirant supérieur B v S
MA4 x8 53306 gﬂﬁ:‘;‘:’fn rotule MC12 Sx1ox0,3m~‘;:.i‘m Cloison supérieure avant R
X2
2’“"“;’;2:::;'7 Ya— 19804536 g‘;lh:'he o} I
P:Isucsgmxs Zylinderkopfschraube FITaA AT L
Vis & téte cylindrique MC13 5%10X0.1mL MC23 x1 mrﬁ:’l o joint (Ior-:;J(| g
" — Shim 54543 n enkkapsel (lan
Emw 2X5rrl1g~i' y AR 1>;§04494 Scheibe Noix de différentiel (long) MC31 x1 19803430 )
MC3 x4 Zyinderkopfschraube Cale ZOVEPUI I L
19805779 nt upper bul
Vis & téte cylindrique MC14 3X5X0.2mL Oj Vordere, oberere Differentiaftrs
MC4 4x8mAo—Ex X2 Shim - - Cloison supérieure avant L
x4 Screw 53585 gcarelba 0;7934;]/ rhw T ?ﬂnm ¥
Schraube e ifferential cup joint S BT
18804780 Vie MC24 x4 Differential-Gelent [‘ O‘ \— y
( ] 54543 Noix de différentiel (court) e ;
MIID MC5 3>emio—E2 MC15 3xa3mov7h O)
X4 crew % Shaft
Schraube 51:35 Achse e A f T y B
Vis Axe MGC32 V7 ui—iSibo~y FR
N\ RRAF -G o) o ‘ xi " Rear upper bulkhead R
"\ MC6 151074 — ' 19803434 Hintere, 2
\ / ®2 Shaft ~ oberere Differentialtrager R
Pall bearing 51444 19805776  Achse . - gt
42115 %ls"agm; Axe AL v T CIO'S_?" su?_éllau o AT,
emen _ Direct shaft Vo
abilles C— MC16 16x8moe7h MC25 x1  Welle der Starrachse O @ e (O
MC7 850%%L X2 ich:ﬂ 13458135 Arbre d'entrainement direct ; — 2~
; 19804476 o Rl Y @
' e - g —— ©)
19805185 Pali tal m 4> 18mm X2 Direct cup
ierenm F—=1%y I v T b 54879 E;Irtelzthmtrmls- MGC33 YrTuri—tibony EL
: Turnbuckle shaft nehmerhiilse
@ MC8 5.5%2.0m g;;:_ mggxat it Ackos Coupelle directe :;;m‘s‘ E:aar upper bulkhead L
X2 E . Biellette & pas inversés ;
53539 Distanzring R MC27 HA=72FHE mimpénmw%i
Entretoise 2.8%17mm X2 Suspension mgurf\t E £ i &
y TAAY¥TIH 54882 Aufhéingungs-Befestigung o
MC9 55x10mz~—4—  MC18 Cross shaft Support de suspension E _O oyUo —O—
x4 gP;W g ;ﬁs " :agelradwellsa )
anzri es
i Entretoise s il 1O)
- [ MAS 5%6.4X1.5mmAN—4— TR T
D2-® Ol S e T
S ng Achsring
. | 19604372 ok 51444 -
J Entreto oyeu
[W Ix14mmFSARLE 2 | 5X10mm7SAEO—R—/L @ MCS S.SXZ,OI\'IIZJ\—*;"— | MA17 2x98m>+7k
Sons. MD2 x4 54648 w&&mr it Distanzring X6 Shaft
MD1 x4 19805958  Vie raube Connecteur & rotule Entretoise 51444 19805776 Qggse
5.5X0.5mmAA—H—
[mm 3x12mA AR (em  1.6xX4m*+yISR7U1— @ MMO sy C—3 MD7 1.6x9mv7h
gg:-.ar:uhe MD3 xa g;?nzmpfmhmube 53539 g‘nﬁtﬁ"g x4 ig:ﬂ
MB1 x4 s1e30 Vis 19805893 Vis & téte cylindrique retolse 42221 Atk
1050 MD5 5X7X0.1mLs
3xBmABAL R MAG6 AT 6 Shim WAILE Y JORRS A H—
Screw | %8 Ball bearing 53587 Scheibe @ MIDB Cross joint
MA1 Schraube J 4113 Kugellager Cale Kreuzzapfen
X4 51626 Vis Roulement & billes piczicl Joint en croix
WS
I SXSmAmEa—R— MD4 630X7U»4 MD6 7ozuu=y m MB7 3X2.5mAExXY
L Ball connector x4 Ball bearing );;2 ixc::! rrI;ng X8 a:.:ﬂb screr:w ;
Kugelkopf Kugellager 42221 sring 19805777 enschraube
MA4 xa s3soe Connecteur a rotule 19804243 Roulement a billes Moyeu Vis pointeau

30
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[ e 3
| T WHILS Y
D| fwusw e ©) | Y i AN MD16 x1 sz2m
| Einstellstiick (lang) MD1 2 Wheel axle g:'?;tﬁ 5“72: tr;;[(zeg'”%j B
X2 42363 Rad-Achse ar stabilizer rod (medium
MA22 x4 54880 Chape arotule (longue) A O e Hintere Stabilisatorstange (mittel-weich)
MD9 ZAETVE \ Barre stabilsatrice arriére (moyenne-mou)
Stabilizer end KA—IT IR
X4 gtahilisator-Endstiick Wheel axle MD17
54870 Extrémité de barre Rad-Achse _%1 22003
anti-roulis MD13 x2 51445 Axe de roue TOYFREESAH— (YT
ch @ wan x> o St wich
()] MD14 ordere Stabilisatorstange (weic
PEE Y |—; 17 Barre stabilsatrice avant (mou)
MD10 WhLS -ﬂmgvf b ; :;t 7k . 42320 Joint pipe X
ok g st )rlebmintéul':_gs?mhr do MD18 Rzoflfts;;; :rz ks
Dreh, ubes de liaison |
42239 Axe de basculement 1);:”300 Gesténge Stellring
Bague de renvoi
MD11 x4 sasm0 C A-42 @ ¢
25 TRRA—ILINT S5 IOXRINAS—
Clamp type wheel hub MD15 Py Rl @ ')‘:'2':”9 Cross joint
Radnabe in Klammer-Ausfiihrung Drehachse 42357 Kreuzzapfen
Moyeu de roues & cliquet 42355 Axe de basculement Joint en croix
Ow FHIF 5.5X0.5mm AN—H—
= &"_‘ES Rod guide @ [I ELA-I 0 Spacer MES x4
sas74  Stangenfihrung 53539 Distanzring 42308
! Guide d'axe Entretoise ALWATUY
. Coil spring
ME4 13m0 24 @ MA15 2mmEY) {5 Spiralfeder
MB2 3x6m|u \Ai‘LER O-ring X8 E-Ring Ressort hélicoidal
< X4 Ry Zeeas Girclip
1624 ‘Sﬁf;hraubs 19804947 Joint torique MEG 5om ME9 x4
: 19803224
[j] x =R —bFwv b Ho— ) d—
ME1 E=Rb> MES 3mmOU Y (U 19803332 Damper ball connector nut Damper cylinder
x4 Piston Silicone O-ring (blue) Kugelkopf-Mutter fir Dampfer Dampfer-Zylinder
sa708  Kolben il Silikon-O-Ring (blau) Ecrou-connecteur a rotule ~ Corps
Jaint silicone (bleu) d'amortisseur d'amortisseur
(O Exevave MCQ 55%1.0mAN—t— —— ME7 Z1v>—ib S\~ (#400- HE) ---X1
ME2 B x2 ety X4, Oabedchung Dt a4
X4 19803328 nsiange istanzring 54727 FRi s mpfer-Ol (#
Axe de piston A58 Entretoise Joint d'étanchéité Huile pour amortisseurs (#400, Jaune)
| WEF—7 (B20X120m) «+--X1  KFLILRRF—eerreeereneenex
= Double-sided tape (black) 50171 Body mount stay 19803438
Doppelklebeband (schwarz) Triger der Karosseriehalterung MF19 x1
| Bande adhésive double face (noir) Embase de support de carrosserie O 13451455
H—Rzob
3IX10mmFsARE A 3mm I w iy emmAF v T gxhr:ﬁum
mm7s Ty — m2Fy T er
'|mm |'>\:!|C1 Screw &ﬂaFT Washer Snap pin Support de servo
51628 Schraube 19804228 Beilagscheibe Federstecker
Vis Rondelle MF14 x12 sisa7 Epingle métallique
MA1 3x8m@iER MF8 5.5X%3.0mA~N—4—
x17 Sanaw %6 Spacar MF15 x1
oL Schraube s Distanzring F KA AU (K)
Vis Entretoise Servo saver spring (large)
o Servo-Saver-Feder (groB)
']m MB2 3x6mAffER MC8 5-5%2.0mA~—4 Ressort de sauve-servo _
x4 Screw 2 Spacer (grand) MF20 /SvFU—kib4—
pepol Schraube 63639 E'ﬁmﬂ ng X2 Battery holder
Vie et MF16 x2 s1000 a0 2'2'3'#.1;1’3213‘:&
MF1 26X5mASAER MCg 5:5X10mA~—t— H—Re A=A TV (1)
[m Screw 2 g?:t:ﬁ; - Servo saver spring (small)
Schraube 53539 : Servo-Saver-Feder (klein)
19803043 T Entretoise Ressort de sauve-servo (petit) !\;‘Isfagle %2
L IS IF vk JFAR—H—
MF2 3xX12mA@me=x Flange nut MF17 1y FU -2 bA ;:m/t:pacjm 7
Screw Kragenmutter Battery holder A Befesti nterlegscheib
Schraube Ecrou a fl Akku-Halterung A pastLhgsueredecie’ne
il vis PR ro803435 Fixation de pack A Cale de montage
3X10mm7SAmMmE R 3maweF vk
s iy el ° o @9
Schraube icherungsmutter
1 1
s b Sl S @
Hm MA2 SXEMQ:EE A mF.I 0 shant k:onnactor S O F 7Y PR RN~ —
%5 Stecker NwFJ—I/+B Offset mount spacer
51625 o 13450877 Connecteur MF18 Battery holder B Unterlegscheibe fiir Radsturz
19803435 Akku-Halterung B Cale de montage déporté
E{W 26X10mF vy FTAT)1— Fixation de pack B
Cap screw I-il MF11 x2
MF4 x1 19805888 Zylinderkopfschraube 19803159

3X10mAEvEVTER
Tapping screw
Schneidschraube
MF5 x1 19804382 Vis taraudeuse

Gm 26X10mA v EATER

Tapping screw

Schneidschraube
MF6 x1 sos7s Nebaioge
.llm 5X5mAAE O—F—b

Ball connector
Ikopf

Kugel
MA4 x153906  Connecteur a rotule

Vis a téte cylindrique

Iy FU—RI+

Battery post

Batteriepfosten

Colonnette de support de pack

IAVZAC ¥ Sl o

ﬂ]:l:[ g UrAo Ty b T Bumper support
StoBfangerhalter
Rear input shaft
Hintere Eingangswelle MF23 x1 S:ppoﬁ de pare-
MF12 x1 13458143 Axe d'entrée arridre 13404111 chocs
Vidaras 3 &7 MF24 FuIi—TvFRR MF25 x1 18803437
Antenna cap Upper deck RR Fwii—FwERF
Anter ToBo03437 Obores Deck RR Upper deck RF
MF13 x1 sa180 Capuchon d'antenne Platine supérieure RR Oberes Deck RF
Platine supérieure RF

©_

O

MF26 x1 13451458

158mm7 OS>+ 7 b
Propeller shaft

Antriebswelle
Cardan
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AFTER MARKET SERVICE CARD KUNDENNACHBETREUUNGS-KARTE SERVICE APRES-VENTE LISTE DE PIECES DETACHEES
Whmmcl"ﬂﬂn?o'l";m replacement parts, please take or send Wenn Sie Tami kaufen mbchten, nehmen Sie bitte Afin de vous permettre de vous procurer des piéces de rechange
this form to dealersoﬂ'la‘lﬂ\epartsreqmmdcm zur Unterstitzung dieses Formular mit zu lhrem &rtlichen Tamlya, amenez cette liste a votre point de vente Tamiya qui ne
beaorracﬂyndmtlﬁad supplied. Please note that Fachhéndler. der Angaben, der Lagerhaltung der Artikel pas de vous renseigner. Veuillez noter que les caractéris-
tions, availability and price are subject to change without notice. und der Preise sind Anderu bmes.dmporlbﬁtéu prix peuvent changer sans avis préalable.
PARTS CODE 19803432  Upper Arm Mount A %}21 x4) 42374 5mm Silicone O-Ri Iue] (MC19 x4)
19406332 Lower Deck 19803433 B Mourrt 51000 Hi-Torque Servo Saver Parlsln MF17 12. msn -]
11834046  Gear Cover (Transparent) 19804476 m Shaft C1 6 xﬁ) 51444  *5 Cross Joint Set 6 MA1 ?
19006975 BB Parts 19803434 Rear Upper Bul L %&Blue&mcaz. MGC33) 51445 Wheel Axle D1
16275083  Urethane Bumper 19805893  1.6x4mm Cap Screw 51547  *2 GearBag (40T Ri Bevel Gear, 20T Miter Gear x1)
13404149  R/C Deck (MA30) 19803300 *2 Stabilizer Rod S‘hnplg)edr |uewms x2) 51548 66T Spur Gear [MB 2}
19803427  Motor Mount A, B (Blue) (MA33, MA34) 19803224 *2 Damper Cylinder, Gap, uice Cap, Adjuster (MES x2) 51549 GV Parts (Differential Housing A, B included) (x1)
13451456  Stiffener (Blue) (MA29) 19803328 *2 Piston Rod (MEE 51553 Differential Gasket (MC28 x4
13451445 *2 Lower Bulkhead (MA35 x1) 19803332 *2 5.8mm Damper Ball Gonnacmr Nut (Black) (MES x4) 51636 3x43mm Suspension Shaft (MC15 x4)
19804372  5x(6.4)x1.5mm Spacer (Blue) (MAS x10) 19804947 13mm O-Ring (ME4 x4) 51638  *2 C Parts
19805776  2x9.8mm Shaft (MA17 x10) 13404111 Bumper Support (MF24) 51644 B Parts
19804246  5x0.5mm Spacer (MAQ x5) 13451455  Servo Mount (Blue) (MF20) 51669 D Parts (x2)
19805645  3x0.7mm 11 x10) 19805888  2.6x10mm Cap Screw (MF4 x10) 53570 IamgTypaWhed Hub q\mﬂ x4, MD3 x5, etc.)
10805823  2xBmm Shaft (MA18 x4) 19803160 Battery Holder B{MFZ x2) 53574 od Guide (ME3 x4, etc.,
10808228  3xBmm Flat Screw (Black) (MA3 x5) 198031589  Battery Post (Blue) (MF1 2 % 53806 *4 5x5mm Hex Ball Connector (Blue) (MA4 x5)
13451454  Steering Bridge (MA32) 19803043 *2 2.6x5mm Hex Screw (M 54248  *2 3x23mm Tumbuckle Shaft (MA19 x2)
13455808  Antenna Post (MA21) 19803436  Mount Spacer (Blue) (MF22 54249 3x32mm Turnbuckle Sl'\aﬂ 35 x2)
19803038  Steering Arm (Blue) (MA31 x2) 13451461  Offset Mount Spacer (Blue) (MF23) 54410 30mm &wg
13450860 *2 Input Shaft (MA23 x1) 19803435 Holder A, B (Bl F18, MF19) 54533 2.8x1 m russ Shaft {MC1 8x2)
10803030  Steering Post (Black) (MAS x2) 19803437  Upper Deck (RF, RI F26) 54543 (MC23, MC24, etc.)
13451457  126mm Propeller Shaft [Blua} (MB18) 19803438 *2 m Mount Stay 54648 2 Sxﬂ]mm Hex Ball nector MD2 x2, etc )
10805990  3x5mm Hex Screw (MB3 x10) 13450877 Connector (MF10) 54727 Oil Seal (ME7 x4)
10805777  3x2.5mm Grub Screw (Black) (MBT x10) 13451458  158mm Propeller Shaft (MF27) 54728 Damper Piston (ME1 x4)
13450874  Motor Bracket (Blue) (MB14) 13458143  Rear Input Shaft (MF13) 54869 5mm Adjuster (Long) (MA22 x8)
19803429  Motor Mount C (Blue) (MB15 x2) 42113 *6 1050 Ball B X2 54870 Stabilizer End (MD x4)
13451453  Spur Gear Holder (Blue) (MB10) 42115 *2 1510 Fluorine Sealed Ball Bearing (MC6 x2) 54871  *2 V2 Parts (x1)
19803428  Upper Deck (FF, FR) (MB16, MB17) 42143 4mm Serrated Wheel Nut (Blue) (MF9 x4) 54879 Direct Cup, Y Parts (MC26 x2)
19804615 7mm O-Ri [MBQ x| 42220 1050 Ball Bearing (3mm) (MA7 x2) 54882  *2 Adjustable Suspension Mount E, N Parts fx1) (MC27 x1)
13454804 *2 Center Cup (MB11 x1 42221 W Cardan Cross Joint Set (MDG, MD7, MD8 x4) 54884 Separate Suspension Mount A, N Parts (1) (MA25, MA26 x1)
19803430  Front Uj Bulkhead L, R (Blue) (MC30, MC31) 42239 W Cardan 42mm Drive Shaft (MD10 x2) 54885 Separate Suspension Mount E, N Parts (x1) (MA27, MA28 x1)
13458135 Direct m 42281 Stabilizer Set (Rear Medium-Soft) (MD16, etc.) 54921 Y Parts (Black) (x1)
19805779 *2 2x5mm Cap Scnew (MC3 x2) 42306  *2 Coil Spring Set (MES x2, etc.) 54922  *4 NParts Néetm Suspension Mount Bushing) (x1)
19808011 *2 3x8mm Grub Screw (MC5 x2) 42320 W Cardan Joint Pipe (MDM x2) 22003 Stabilizer Set (Front Soft) (MD17, etc.)

19803431  Upper Arm Mount B (MC22 x4) 42356 42mm Swing Shaft (MD15) 22016  *2 7mm King Pin Ball (MC20 x4)
19805831 *4 2x8mm Cap Screw (MC2 x2) 42357 Low Friction Cross Joint Set (MD19, MA17, MB7 x2)
19804780  4xB8mm Grub Screw (MC4 x1 42359 3mm Silicone O-Ring (Blue) (MES x8) A number with the symbol(*) shows the quantity of that Parts
19803327 *2 4x18mm Tumbuckle Shaft (MC17 x2) 42363 Axle Shaft (MD12 Code required to fully kit out one model,
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